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INTISARI
Rancang Bangun Robot Lengan Pengikut Garis Pemindah Barang Berdasarkan
Warna Berbasis Arduino Mega

M. ZULFAHMIE
141720028

Rancang Bangun Robot Lengan Pengikut Garis Pemindah Barang Berdasarkan
Warna Berbasis Arduino Mega berguna untuk memilah kotak berwarna sehingga
mempermudah untuk proses pengiriman barang. Komponen utama dari alat ini terdiri
dari Arduino sebagai sistem kendali, sensor TCS 230 sebagai pendeteksi warna,
Motor Servo sebagai penggerak robot lengan, Driver Motor L298N sebagai untuk
mengontrol kecepatan motor, Motor DC sebagai penggerak roda dan LCD untuk
menampilkan output dari alat. Dalam hal pendeteksi warna sensor TCS 230 yang
akan mendeteki kotak berwarna, apabila kotak warna tersebut terdeteksi maka Motor
Servo akan mencapit kotak warna dan robot bergerak ke lintasan yang disediakan
untuk mengantar kotak warna tersebut sesuai tempatnya dan apabila sensor TCS 230
tidak mendeteksi kotak berwarna maka posisi robot diam. Robot ini sangat membantu
dibidang industri pada bidang jasa pengiriman barang karena dapat mengurangi
resiko terjadinya kerugian perusahaan.

Kata Kunci : Arduino, Sensor TCS 230, Driver Motor L298N, Motor DC



ABSTRACT
Prototype Arm Robotic Line Follower To Transfer Object Colour Based On Arduino
Mega

M. ZULFAHMIE
141720028

Prototype Arm Robotic Line Follower To Transfer Object Colour Based On
Arduino Mega is useful for sorting colored for the process of shipping. The main
components are Arduino as a control system, TCS 230 sensor as a color detector,
Servo Motor as a robotic arm drive, L298N Motor Driver as to control motor speed,
DC Motor as a drive wheel and LCD to display the output of the tool. In the case of
the TCS 230 sensor color detection which will detect the color box, if the color box is
detect then the Servo Motor will pinch the color box and the robot moves to the
provided path to deliver the color box according to its place and if the sensor not
detect robot is silent. This robot is very helpful in the industrial services in the field of
delivery services because it can reduce the risk of company losses.

Keywords : Arduino, Sensor TCS 230, Driver Motor L298N, Motor DC
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