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KATA PENGANTAR

Puji dan syukur saya panjatkan kehadiran Tuhan karena dengan karunianya saya
dapat menyelesaikan tugas akhir ini mengenai pembuatan “robot pembersih lantai
menggunakan sensor ultrasonik berbasis arduino uno” dan juga atas bantuan
bimbingan dari dosen pembimbing serta saran dari dosen penguji yang nantinya
sangat berguna dalam perancangan robot pembersih lantai ini sehingga sangat
bermanfaat di dalam kehidupan sehari-hari dan juga akan meringankan beban
pekerjaan rumah yang nantinya akan dikerjakan oleh robot ini khususnya di dalam

kebersihan lantai akibat genangan air hujan.

Saya sangat berharap laporan skripsi ini dapat berguna dalam rangka menambah
wawasan serta pengetahuan kita mengenai “pembuatan robot berbasis
mikrokontroler”. Saya juga menyadari bahwa di tugas ini terdapat kekurangan. Maka
dari itu saya selaku pembuat daripada robot ini sangat berterimakasih apabila
nantinya ada kritik dan juga saran yang sangat berguna untuk kemajuan daripada
robot ini sendiri. Robot ini sendiri merupakan suatu tugas akhir yang nantinya akan
saya kerjakan sesuai dengan apa yang telah saya rencanakan selama ini dengan
bantuan saran dari dosen pembimbing semoga ini menjadi sebuah hasil karya yang

berguna dan sangat membantu aktivitas manusia.

Semoga laporan skripsi sederhana ini dapat dipahami bagi siapapun yang
membacanya. Sekiranya laporan skripsi yang telah disusun dapat berguna bagi saya
maupun orang lain. Tentunya dunia modern berkembang sangat cepat sehingga mau
tidak mau akan membawa oengaruh perubahan yang sangat signifikan untuk sumber
daya manusia itu sendiri khususnya sumber daya manusia yang ada di Indonesia ini.
Semoga bermanfaat dan berguna untuk generasi yang akan datang. Sebelumnya saya
memohon maaf apabila ada kalimat yang kurang tepat atau kurang berkenan. Saya

memohon kritik dan saran yang membangun demi perbaikan di masa depan.
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INTISARI

Robot Pembersih Lantai Menggunakan Sensor Ultrasonik Berbasis Arduino Uno

MOCHAMAD MICHAIL SURYA GEMILANG SUWITO PUTRO
151720015

Teknologi dunia ini sangatlah pesat khususnya di dalam dunia elektrikal pembuatan robot yang
dapat membantu pekerjaan manusia. Dengan adanya teknologi yang semakin pesat tentunya sangat
berpengaruh untuk kemajuan SDM yang nantinya akan membuat daya saing di dalam hal
perancangan robot dan nuga pembuatan robot yang dapat bekerja sesuai apa yang kita inginkan.
Seperti robot pembersih lantai ini yang nantinya akan membantu pektjaan manusia di dalam hal
kebersihan lantai yang basah akibat genangan air hujan. Apalagi musim sekarang ini sangatlah susah
untuk ditebak tidak seperti musim dulu. Terkadang panas dan terkadang tiba-tiba sering hujan
dengan sendirinya. Pembuatan robot pembersih ini sangatlah membantu yang telah dikontrol
dengan mikrokontroler arduino uno yang nantinya akan digerakkan oleh roda sebagai tumpuan
daripada pergerakan robot ini sendiri dibantu oleh sensor ultrasonik yang nantinya sebagai kemudi
daripada robot ini sendiri dengan perpaduan sensor ultrasonik yang digunakan sebagai kemudi dan
sensor air yang nantinya akan bekerja sebagai pendeteksi adanya genangan air di lantai atau tidak.
Dengan menggunakan baterai 18650 yang memiliki tegangan 7,74V dengan daya tahan baterai ini
sekitar 45 menit.

Kata kunci : Arduino, Sensor Ultrasonik, Sensor Air, Motor Driver, Motor DC
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ABSTRACT

(ROBOT FLOOR CLEANER USES ULTRASONIC SENSOR-BASED ARDUINO UNO)

MOCHAMAD MICHAIL SURYA GEMILANG SUWITO PUTRO
151720015

World technology is very rapid especially in the world of electronics making robots that can help
human work. With the technology of course is very influential for the advancement of human
resource which will later create competitives in terms of design and also making robots that can
work according to what we want. Like this floor cleaning a wet floor due to rain puddles what
more the current season is very difficult to predict unlike the past season. Somtimes its hot and
sometimes it rains by itself. The making of this cleaning robot its very helpful which been
controlled by an arduino uno microcontroller which will be driven by the wheels as a fulcrum
rather than the movement of the robot itself with a combination of ultrasonic sensor and water
sensor which will later will work as a detection of puddles on the floor or not by using battery
18650 that has voltage of 7,74V with a durability of about 45 minutes.

Keyword : Arduino, Ultrasonic Sensor, Water Sensor, Motor Driver, Motor DC
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