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INTISARI

RANCANG BANGUN ALAT PENGGILING BI1JI KOPI OTOMATIS
BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO UNO

Muhamad Hendrie Elandy
151720017

Dalam proses menggunakan blender di era modern saat ini masih menggunakan
metode manual, untuk menggiling biji kopi pengguna membutuhkan waktu dan energi
sehingga penggiling biji kopi otomatis dibuat. Alat ini terdiri dari serangkaian catu daya,
sirkuit pemancar dan penerima relay, mikrokontroler Arduino uno, motor AC. Prinsip kerja
penggiling biji kopi otomatis ini menggunakan sensor ultrasonic dan fotodioda sebagai
pembaca jarak dan ada atau tidaknya biji kopi dalam toples. Penggiling siap, ketika alat
dihidupkan dan biji kopi dimasukkan ke dalam tabung, sensor ultrasonic membaca jarak
pada tabung yang telah dimasukan biji kopi dan jika jarak tersebut telah mencukupi pada
jarak yang telah ditentukan maka fotodioda akan membaca keberadaan biji kopi dalam
tabung. Kemudian sensor mengirimkan data untuk dikonversi ke mesin penggiling oleh
mikrokontroler ketika data diterima driver relay bekerja motor akan bergerak sesuai dengan
perintah dan jika biji kopi dalam tabung telah habis maka data yang dikirim oleh sensor
fotodioda akan terputus dan penggiling akan mati . .

Kata Kunci : Mikrokontroler Arduino Uno R3, Motor AC, Transmitter, Receiver.



ABSTRACT

DESIGN OF AUTOMATIC COFFEE BEAN GRINDER BASED
ON ARDUINO UNO MICROCONTROLLER

Muhamad Hendrie Elandy
151720017

In the process of using a blender in the modern era at this time still using the
manual method, to grind the coffee beans the user requires time and energy so that an
automatic coffee bean grinder is made. This tool consists of a series of power supplies,
transmitter and receiver relay circuits, Arduino uno microcontrollers, AC motors. The
working principle of this automatic coffee bean grinder uses a photodioda sensor as a
reader for the presence or absence of coffee beans in the jar. The grinder is ready, when
the appliance is turned on and the coffee beans are inserted into the tube, the photodioda
sensor will read the existence of coffee beans in the tube. Then the sensor sends the data to
be converted to the grinding machine by the microcontroller when the data is received the
relay driver is working the motor will move according to the command and if the coffee
beans in the tube have run out then the data sent by the photodioda sensor will be

disconnected and the grinder will turn off..

Keywords: Arduino Uno R3 Microcontroller, AC Motor, Transmitter, Receiver
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