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INTISARI 

Smart Control Room Berbasis Mikrokontroler Arduino Uno 

Pebhy Rahmatiindra 

17172012P 

Alat Ini dibuat untuk meningkatkan kenyamanan, kesehatan, dan fokus para 

pekerja atau operator dalam ruang control room. Ini didasari pada K3 (Kesehatan 

dan keselamatan kerja). Adapun keunggulan alat ini adalah kombinasi dari 

beberapa sensor yang membuat otomatisasi dalam ruang kontrol seperti 

pengaturan suhu dan kelembapan yang dijaga suhunya dibawah 28°C dengan 

kelembapan dibawah 60%. Selanjutnya tingkat pencahayaan dalam ruang kontrol 

yang dijaga tidak boleh kurang dari 300 Lux. Serta adanya indikasi peringatan 

apabila tingkat kebisingan yang melebihi batas normal yaitu 85 db. Sebuah 

Arduino Uno sebagai mikrokontroler, yang dikombinasikan dengan 3 sensor yaitu 

DHT 11, Analog Sound Sensor V2 dan BH1750. Pada output terdapat 2 fan 

sebagai pengganti AC dengan  buzzer sebagai alarm peringatan jika suhu tidak 

normal, 1 Dehumidifier dengan lampu indikator, 2 paket lampu LED untuk 

meningkatkan pencahayaan ruangan serta 1  LED sebagai peringatan tingkat 

kebisingan. 

 

Kata kunci : Arduino Uno, DHT11, BH1750, Analog Sound V2, Dehumidifier. 

Kebisingan, Suhu dan kelembapan, Intensitas Cahaya. 
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ABSTRACT 

Smart Control Room Based On Arduino Uno Microntroller 

Pebhy Rahmatiindra 

17172012P 

This tool was created to improve the comfort, health, and focus of workers or 

operators in the control room. This is based on K3 (occupational health and 

safety). The advantage of this tool is the combination of several sensors that make 

automation in the control room such as temperature and humidity control which 

is kept at a temperature below 28 ° C with humidity below 60%. Furthermore the 

level of lighting in the control room must not be maintained less than 300 Lux. 

And there is a warning indication if the noise level exceeds the normal limit of 85 

db. An Arduino Uno as a microcontroller, which is combined with 3 sensors 

namely DHT 11, Analog Sound Sensor V2 and BH1750. On the output there are 2 

fan instead of air conditioners with buzzers as alarm warnings if the temperature 

is not normal, 1 dehumidifier with indicator lights, 2 packages of LED lights to 

increase room lighting and 1 LED as a noise level warning. 

 

Keywords: Arduino Uno, DHT11, BH1750, Analog Sound V2, Dehumidifier. 

Noise, Temperature and humidity, Light Intensity. 
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