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INTISARI 

Detektor Penentu Jarak Menggunakan Sensor Ultrasonik Berbasis MIkrokontroler  

TOMMY WAHYUDI 

151720002 

Alat pendeteksi jarak umumnya sudah sering digunakan.  Seiring semakin dengan 

berkembangnya zaman alat ukur secara konvensional lambat laun pasti akan kita 

tinggalkan, karena kemajuan teknologi yang semakin hari semakin berkembang 

dengan pesat. Karena pengukuran yang dilakukan oleh manusia akan memakan waktu 

yang cukup lama dan mengakibatkan pemborosan tenaga dan akan mengurangi 

efisieni waktu pada saat pengukuran. Pengaplikasian metode ini bertujuan untuk 

mempermudah para pekerja untuk mengetahui titik jarak yang diinginkan. Pada 

akhirnya alat ini bisa lebih membantu para pekerja pada saat bekerja. 

  

Kata Kunci : Arduino, Sensor Ultrasonik, Deteksi Jarak,  
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ABSTRACT 

Distance Detectors Using Ultrasonic Sensors Based on Microcontrollers 

TOMMY WAHYUDI 

151720002 

Distance detection devices are generally already often used. Along with the 

development of the age of conventional measuring tools we will definitely leave 

behind, because technological advances are increasingly growing rapidly. Because 

the measurements made by humans will take a long time and result in waste of energy 

and will reduce the time efficiency at the time of measurement. The application of 

this method aims to make it easier for workers to find the desired distance point. In 

the end, this tool can be more helpful for workers at work. 

Keywords : Arduino, Sensor Ultrasonic, Distance Detection.  
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