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INTISARI

Alat ini di buat bertujuan untuk meningkatkan efektifitas pengaman
tambahan ketika motor terparkir dengan menggunakan media paddock
motor. Dalam melakukan pembuatan alat ini, berpedoman pada studi literatur,
konsultasi dengan pembimbing serta orang-orang yang memiliki pengetahuan
tentang permasalahan ini dan metode observasi. Rangkaian ini menggunakan catu
daya 5volt, Arduino-Nano sebagai mikrokontroller, servo sebagai penggerak buka
tutup kunci yang diaplikasikan pada paddock motor. Alat ini bekerja ketika sidik
jari dikenali ataupun PIN password benar akan membuka kunci, begitupun juga

untuk menutup kunci. Ketika sidik jari tidak dikenal atau PIN pasword salah maka

buzzer aktif.

Kata kunci : Paddock motor, Servo, PIN, Sidik Jari
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ABSTRACT

This tool is made aiming to increase the effectiveness of additional safety when
the motorbike is parked using the motor paddock media. In making this tool,
guided by the study of literature, consultation with supervisors and people who
have knowledge of these issues and methods of observation. This circuit uses a
5volt power supply, Arduino-Nano as a microcontroller, servo as a drive to open
the lid that is applied to the paddock motor. This tool works when the
fingerprint is recognized or the correct PIN password will open the lock, as well
as to close the lock. When the fingerprint is not recognized or the password PIN

is incorrect the buzzer is active.

Keywords : Paddock Motorcycle, Servo, PIN, Fingerprint
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