
i 
 

RANCANG BANGUN SISTEM PENGUNCIAN 

DIGITAL PADA PADDOCK MOTOR BERBASIS 

MIKROKONTROLLER 

(Digital Locking of System Design on Microcontroller-Based Paddock Motorcycle) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Diajukan Untuk Memenuhi Syarat Memperoleh Gelar Strata Satu (S1) 

 

 

Oleh : 

JODY TITO TILARSA 

18172002P 

 

 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS BINA DARMA 

PALEMBANG 

2020 



ii 
 

  



iii 
 

  



iv 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



v 
 

Motto & Persembahan 

 
 
 

“Yakinlah bahwa kesuksesan akan dipetik dari hasil  

kerja keras selama ini” 

  
Jody Tito Tilarsa 

 
Kupersembahakan untuk : 

• Allah SWT 
• Kedua orang tua ku yang telah memberikan dukungan 

kepadaku 
• Dosen pembimbing ku yakni bu Ibu Ir. Nina Paramytha Is. 

M.Sc beserta para dosenUniversitas Bina Darma yang 
telah memberikan masukan dan nasehat kepada ku. 

• Teman – teman seangkatan ku yang telah membantu dalam 
pembutan skripsi ku. 

• Buat orang yang selalu ada memberikan doa kepada ku. 
 

 

 

 

 



vi 
 

KATA PENGANTAR 

 

 Dengan memanjatkan puji dan syukur atas kehadiratan Allah SWT. Dengan 

rahmat dan hidayah-nya penulis dapat menyelesaikan skripsi ini yang berjudul 

”Rancang Bangun Sistem Penguncian Digital Pada Paddock Motor Bebasis 

Mikrokontroller”. 

 Dalam penulisan ini penulis menyadari segala sesuatu yang disajikan 

banyak kekurangan, hal ini disebabkan masih terbatasnya pengetahuan yang 

penulis miliki. Dengan segala kerendahan hati penulis mengharapkan kritik dan 

saran yang bersifat membangun, sehingga apa yang telah ditulis di dalam skripsi 

ini dapat di kembangkan serta membawa manfaat bagi semua. 

 Melalui tulisan ini, penulis menyampaikan banyak terima kasih kepada 

semua pihak yang telah banyak memberikan bimbingan, pengarahan atau 

pemikiran selama penulisan tugas akhir ini terutama kepada : 

• Ibu Dr. Sunda Ariana M.Pd. MM selaku Rektor Universitas Bina Darma 

Palembang. 

• Bapak Dr. Firdaus, ST. MT selaku Dekan Fakultas Teknik Universitas 

Bina Darma Palembang. 

• Ibu Ir. Nina Paramytha Is. M.Sc selaku pembimbing saya yang telah 

banyak memberikan masukan – masukan dalam penyelesaian tugas akhir ini 

juga sekaligus Ketua Program Studi Teknik Elektro Universitas Bina Darma 

Palembang. 



vii 
 

 

 

 

 

 

 

 

 



viii 
 

INTISARI 

 

 

Alat ini di buat bertujuan untuk meningkatkan efektifitas pengaman 

tambahan ketika motor terparkir dengan menggunakan media paddock 

motor. Dalam melakukan pembuatan alat ini, berpedoman pada studi literatur, 

konsultasi dengan pembimbing serta orang-orang yang memiliki pengetahuan 

tentang permasalahan ini dan metode observasi. Rangkaian ini menggunakan catu 

daya 5volt, Arduino-Nano sebagai mikrokontroller, servo sebagai penggerak buka 

tutup kunci yang diaplikasikan pada paddock motor. Alat ini bekerja  ketika sidik 

jari dikenali ataupun PIN password benar akan membuka kunci, begitupun juga 

untuk menutup kunci. Ketika sidik jari tidak dikenal atau PIN pasword salah maka 

buzzer aktif. 

 

Kata kunci : Paddock motor, Servo, PIN, Sidik Jari 
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ABSTRACT 

 

 

This tool is made aiming to increase the effectiveness of additional safety when 

the motorbike is parked using the motor paddock media. In making this tool, 

guided by the study of literature, consultation with supervisors and people who 

have knowledge of these issues and methods of observation. This circuit uses a 

5volt power supply, Arduino-Nano as a microcontroller, servo as a drive to open 

the lid that is applied to the paddock motor. This tool works when the 

fingerprint is recognized or the correct PIN password will open the lock, as well 

as to close the lock. When the fingerprint is not recognized or the password PIN 

is incorrect the buzzer is active. 

Keywords : Paddock Motorcycle, Servo, PIN, Fingerprint 
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