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INTISARI

Pengaduk Bahan Baku Kerupuk Kemplang Berbasis Mikrokontroler

Zainal Arifin
17 172011 P

Alat dibuat dengan fungsi meningkatkan efektifitas pembuatan kerupuk kemplang
pada tahap pengadonan. Adapun keunggulan alat ini adalah pemanfaatan
kecepatan yang dapat dipertahankan agar stabil dan penggunaan timer dengan
tempo yang dapat buat cukup lama. Rangkaian ini terdiri dari dua rangkaian catu
daya dengan keluaran 12 volt dan 24 volt, sebuah Arduino-Uno sebagai
mikrokontroler, potensiometer untuk pengatur kecepatan awal motor DC, drive
motor PWM, LCD, sensor kecepatan Hall Effect Rotary Encoder atau Tachometer
dan tentu saja sebuah motor DC sebagai penggerak. Alat ini bekerja dengan
mengatur timmer dan kecepatan awal motor dengan potensiometer, selanjutnya
setelah menekan tombol start maka motor akan berputar. Saat motor berputar dan
dideteksi oleh tachometer maka kecepatan awal akan menjadi patokan untuk

mirkrokontroler arduino-Uno mempertahankan kecepatan motor.

Kata kunci : Arduino-Uno, motor DC 24 volt, Hall Effect Rotary Encoder,

Tachometer, drive motor PWM.
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ABSTRACT

Microcontroller Based Mixer of Kemplang Ingredient

Zainal Arifin
17 172011 P

This instrument is produced to improve the efectivity of making fish chips
especially in the mix process. The benefit of this instrument is the usage of the
speed that can be hold stabily and the usage of timer in long duration of time. It
consists of two series with one power, that only take 12 volt and 24 volt, an
arduino-Uno as microcontroller, potensiometer to manage the first DC motor
speed, motor PWM drive, LCD, Hall Effect Rotary Encoder speed sensor or
tachometer, and also a DC motor activator. It work by managing the timer and
the first speed by using potensiometer, after turn on the start button, the motor
will operate. When the motor is rolling on and detected by tachometer so the first
speed will be the base control of arduino-Uno microcontroller to hold out the

motor speed.

Keyword : Arduino-Uno, 24 volt DC motor, Hall Effect Rotary Encoder,

Tachometer, PWM motor drive.
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