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INTISARI 

 

 

PROTOTYPE SETRIKA UAP OTOMATIS 

 

 

Setrika merupakan salah satu perangkat elektronik yang penting dalam 

kehidupan sehari-hari, namun penggunaanya masih kurang optimal. Pembuatan 

prototype setrika uap otomatis bertujuan agar dalam penggunaan setrika dapat 

lebih mengefisiensikan waktu serta mengurangi resiko terjadinya sakit pada 

pinggang saat menyetrika. Prototype setrika uap otomatis ini menggunakan 

setrika uap, mikrokontroler arduino,modul sensor Obstacle Avoidance, SSR, 

motor stepper yang akan menggerakan hanger dan slang uap. Prototype setrika 

uap otomatis ini berbentuk lemari dengan sensor obstacle avoidance dipintu, 

setrika akan aktif secara otomatis ketika pintu lemari tertutup.  

 

Kata kunci : Mikrokontroler Arduino , Modul Sensor Obstacle Avoidance , SSR, 

motor stepper. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ABSTRACT 

 

 

PROTOTYPE AUTOMATIC STEAM IRON 

 

 

The iron is one of the most important electronic devices in life, but its use 

is still not optimal. Making a prototype of an automatic steam iron aims to make 

the use of the iron more efficient and reduce the risk of pain in the back when 

ironing. This prototype automatic steam iron uses a steam iron, Arduino 

microcontroller, Obstacle Avoidance sensor module, SSR, a stepper motor that 

will move the hanger and steam hose. The form of  prototype automatic steam 

iron is look like a cupboard with an obstacle avoidance sensor on the door, the 

iron will activate automatically when the cabinet door is closed. 

 

Keyword : Arduino Microcontroller, Obstacle Avoidance Sensor Module, SSR, 

Stepper Motor. 
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