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ABSTRAK 

 

Sampah pada dasarnya merupakan bahan yang dibuang dari sumber kegiatan 

manusia atau proses alam yang tidak memiliki nilai ekonomis, permasalahan 

sampah sangat krusial, bahkan sampah dapat dikatakan sebagai masalah budaya 

karena berdampak pada berbagai sisi kehidupan. Banyaknya sampah yang ada di 

sungai telah menurunkan daya dukung sungai untuk menampung air hujan dan 

mengalirkannya ke laut, hal ini menjadi salah satu penyebab utama terjadinya 

banjir.Robot sampah berbasis arduino ini diharapkan dapat membantu mengatasi 

masalah sampah di sungai. Solarcell sebagai sumber energi untuk menjalankan 

robot sampah berbasis arduino, berdasarkan pengujian perangkat ini diletakkan di 

tepian sungai, sensor efektif membaca benda sampah yang ada di sungai 

kemudian membawanya ke bagian belakang alat yang dilengkapi dengan tempat 

penampungan sampah 

 

Kata kunci : Sampah, Sungai, Arduino, Sensor Ultrasonik, Panel Surya 
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ABSTRACT  

 

Garbage is basically a material that is thrown away from sources of human 

activity or natural processes doesnt have economic value, the problem of waste is 

crucial, even waste can be said to be a cultural problem because its impact  

affected on various sides of life. The amount of garbage in the river has decreased 

the carrying capacity of the river to collect rainwater and drain it to the sea, this is 

one of the main causes of flooding.This Arduino-based trash robot is expected to 

help solve the waste problem in the river. Solarcell as a source of energy to run 

the Arduino-based trash robot, based on testing this device is placed on the 

riverside, the sensor effectively reads trash objects in the river and then takes it to 

the back that is equipped with a garbage collection bin 

 

Key Words : Garbage, River, Arduino-Uno, Ultrasonic Sensor, Solarcell. 
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