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INTISARI 

Alat Rancang.Bangun.Mesin.Pembuat.Minuman.Kopi 

Berbasis.Arduino.Dengan.Sensor.TGS3200 

 

MOHD NANDA UMRAN TAWIL 

161720040 

 

Minuman Kopi sangat mudah didapatkan diwarung warung wartek atau pun di 

cafe kopi, karna banya peminat kopi yang berasal dari kalangan anak muda 

sampai orang tua hampir menyukai minuman kopi. Banyak cara pembuatan yang 

bisa digunakan dalam pembuatan kopi ini ada yang secara traditional sampai 

dengan cara modern. Alat ini bertujuan untuk memudahkan para konsumen 

pencinta kopi agar dalam proses pembuatan kopi lebih efisien tanpa harus 

menunggu lama. Pada alat Rancang.Bangun.Mesin.PembuataMinuman 

kopiaBerbasis.Arduino.Dengan,Sensor.TCS3200 menggunakan Arduino Uno 

sebagai mikrokontroler nya, sensor TCS3200 sebagai peendeteksi warna untuk 

memesan jenis kopi yang diinginkan, pompa motor DC untuk mengeluarkan 

jenis minuman yang kita pilih, motor DC untuk penggerak gelas, serta sensor 

ultrasonic untuk mendeteksi keberadaan. Alat ini menggunakan power suplly 

sebagai sumber tegangan untuk setiap komponen 

 

Kata Kunci : Mesin Kopi, Arduino Uno, Sensor TCS3200, Motor DC, Pompa 

DC 

 



 

 

ABSTRACT 

 

Alat Rancang Bangun Mesin Pembuat Minuman Kopi 

Berbasis Arduino Dengan Sensor TGS3200 

 
 

MOHD NANDA UMRAN TAWIL 

161720040 

 
Coffee drinks are very easy to find in wartek stalls or coffee cafes, because 

there are many coffee enthusiasts who come from young people to the elderly 

who almost like coffee drinks. There are many ways of making that can be used 

in making this coffee, there are traditional to modern ways. This tool aims to 

make it easier for coffee-loving consumers so that the coffee-making process is 

more efficient without having to wait long. In the design, build, machine, 

maker, kopia-based, Arduino, Sensor tool, the TCS3200 uses the Arduino Uno 

as its microcontroller, the TCS3200 sensor is a color detector to order the type 

of coffee you want, a DC motor pump to issue the type of drink we choose, a 

DC motor for glass drive, as well as an ultrasonic sensor for detecting presence. 

This tool uses a power supply as a source of voltage for each component 

 
Keywords : Mesin Kopi, Arduino Uno, Sensor TCS3200, Motor DC, Pompa 

DC. 
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