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ABSTRAK  

Alat dibuat dengan fungsi menjaga suhu agar tetap stabil pada tahap pendinginan. 

Adapun keunggulan alat ini  adalah pemanfaatan kecepatan yang dapat 

dipertahankan agar stabil dan penggunaan timer  dengan tempo yang dapat buat 

cukup lama. Rangkaian ini terdiri dari dua rangkaian catu daya dengan keluaran 

12 volt dan 24 volt, sebuah arduino mega 2560 sebagai mikrokontroler, pid 

controller  sebagai penstabil suhu, potensiometer untuk pengatur kecepatan awal 

motor DC, drive motor PWM, LCD, sensor ultrasonic dan sensor suhu air sebagai 

pembaca suhu air  dan tentu saja sebuah motor DC sebagai penggerak pada 

conveyor. Alat ini bekerja dengan mendinginkan air pada bak penampungan yang 

telah di isi air, selanjutnya setelah menekan tombol on  maka motor akan berputar 

menggerakkan conveyor setelah suhu air tercapai. Saat motor berputar dan 

dideteksi oleh sensor suhu air maka suhu akan tetap terjaga dan menjadi agar 

proses pendinginan tetap berjalan. 

 

Kata kunci : Arduino mega 2560, pid controller, conveyor 
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ABSTRACT 

 

The tool is made with the function of keeping the temperature stable at the cooling 

stage. The advantages of this tool are the utilization of speed that can be 

maintained to be stable and the use of a timer with a tempo that can be made long 

enough. This circuit consists of two power supply circuits with an output of 12 

volts and 24 volts, an Arduino Mega 2560 as a microcontroller, a PID controller 

as a temperature stabilizer, a potentiometer for DC motor initial speed control, a 

PWM motor drive, an LCD, an ultrasonic sensor and a water temperature sensor 

as a temperature stabilizer. water temperature reader and of course a DC motor as 

a drive on the conveyor. This tool works by cooling the water in a reservoir that 

has been filled with water, then after pressing the on button the motor will rotate 

to move the conveyor after the water temperature is reached. When the motor 

rotates and is detected by a water temperature sensor, the temperature will be 

maintained and so that the cooling process continues. 

 

Key Words : Arduino mega 2560, pid controller, conveyor 
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