
i 

 

PROTOTYPE  ALAT SORTIR BRONDOLAN BUAH KELAPA 

SAWIT BERDASARKAN WARNA DAN UKURAN 

BRONDOLAN UNTUK MENENTUKAN TINGKAT 

KEMATANGAN BUAH BERBASIS MIKROKONTROLER 

 
 

SKRIPSI 

 

 

Diajukan Untuk Memenuhi Sebagai Persyaratan Memperoleh Gelar Strata 

Satu (S1) 

 

 

 

 
 

 

Disusun Oleh : 

 

RAHMADDINULLAH HARAHAP 

 

161720028 

 

 

 

 

 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

 

FAKULTAS TEKNIK 

 

UNIVERSITAS BINA DARMA 

 

PALEMBANG 

 

2020 

 



ii 

 

 
 



iii 

 

 
 

 

 



iv 

 

 
 

 



v 

 

MOTTO DAN PERSEMBAHAN 
 

“ JANGAN PERGI MENGIKUTI KEMANA JALAN AKAN 

BERUJUNG. TAPI, BUATLAH JALANMU SENDIRI DAN 

TINGGALKANLAH JEJAK ” 

SERTA JADILAH PRIBADI YANG BERMANFAAT UNTUK 

ORANG LAIN 

 
Kupersembahkan kepada :  

 Kedua Orang Tuaku, Papa (Rahmad Harahap (Alm) dan 

mama (Rosmawati Siregar) tercinta atas kasih sayang 

dan kesabarannya dalam mendidik dan 

membesarkanku. 

 Adikku ( Amelia Shafira H) atas semangatnya beserta 

seluruh Keluarga Besar atas doa dan dukungannya. 

 Bapak Ir. Ali Kasim M.T. Selaku pembimbing Skripsi. 

Terima kasih atas bimbingan dan arahan dalam 

penyusunan skripsi. 

 Kekasihku ( Hanna Oktarini ) Yang selalu memberikan 

Support,semangat serta kasih sayangnya. 

 Teman-teman Maintenance Mekanik dan Elektrik PT. 

Sriwijaya Palm Oil Indonesia yang selalu mensuport. 

 Seluruh teman satu angkatan dan seperjuangan 

mahasiswa dan mahasiswi Teknik Elektro 2016 yang luar 

biasa sangat tangguh. 

 Sahabat dan kolega ( Sahabat Abal-abal , Car Father 

Team, Teman-teman dirumah) yang sudah mensupport. 

 Almamater Universitas Bina Darma Palembang.  

 

 

 

 

 

 



vi 

 

KATA PENGANTAR 

 

Segala puji dan syukur penulis panjatkan atas kehadirat Allah SWT yang 

telah memberikan rahmat serta karunia-Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan 

Skripsi ini dengan judul “ Prototype Alat Sortir Brondolan Buah Kelapa Sawit 

Berdasarkan Warna Dan Ukuran Buah Berbasis Mikrokontroler”. Dalam 

menyelesaikan Skripsi ini tidak terlepas dari bantuan dari berbagai pihak yang telah 

memberikan bimbingan serta masukan baik secara langsung maupun tidak 

langsung. 

Pada kesempatan ini, penulis ingin mengucapkan terima kasih sebesar-

besarnya kepada Yang Terhormat Bapak Ir. Ali Kasim, M.T. Selaku Pembimbing 

I yang telah memberikan bimbingan dan nasehatnya kepada penulis dalam 

menyelesaikan Skripsi ini. Ucapan terima kasih kepada pihak-pihak yang telah 

mendukung serta membantu memberikan Arahan, Saran, Bimbingan dan 

pemikirannya hingga Skripsi ini dapat terselesaikan .Untuk kesempatan ini penulis 

berhak berterima kasih kepada yang Terhormat : 

1. Ibu Dr. Sunda Ariana, M.Pd., MM. Selaku rektor Universitas Bina Darma 

Palembang. 

2. Bapak Dr. Firdaus, S.T., M.T Selau Dekan Fakultas Teknik Universitas 

Bina Darma Palembang. 

3. Ibu Ir. Nina Paramytha IS, M.Sc selaku ketua Program Studi Teknik 

Elektro Universitas Bina Darma Palembang. 



vii 

 

4. Bapak Fero Triando, S.kom. Selaku Kepala Laboratorium Teknik Elektro 

Universitas Bina Darma Palembang. 

5. Seluruh dosen Program Teknik Elektro atas semua bantuan yang 

diberikan dalam kelancaran laporan akhir ini. 

6. Kedua Orang tua Alm Papa Rahmad Harahap dan Mama Rosmawati 

Siregar tercinta yang selalu memberikan doa dan dukungan nya kepada 

saya. 

7. Seluruh Teman - teman Mahasiswa/i 2016 Program Studi Teknik Elektro 

Universitas Bina Darma Palembang 

8. Teman-teman Dirumah,Abal-Abal,Car Father Team 

Semoga amal baik dan ilmu bermanfaat yang telah diberikan kepada Penulis 

mendapapat imbalan dari Allah SWT. Dalam penulisan laporan ini mungkin 

terdapat kekurangan-kekurangan baik dalam penulisan maupun isi dari laporan, 

oleh karna itu penulis mengharapkan kritik dan saran yang sifatnya membangun 

demi penyempurnaan laporan ini. 

Akhir kata penulis berharap skripsi ini dapat bermanfaat bagi kita semua 

khususnya bagi Mahasiswa Fakultas Teknik Program Studi Teknik Elektro 

Universitas Bina Darma  

 

        Palembang, Oktober 2020 

 

Penulis 

 



viii 

 

ABSTRAK 
 

Pabrik industri kelapa sawit di Indonesia berkembang pesat dan banyak, baik milik 

PTPN,SWASTA,maupun perkebunan rakyat dan untuk pabriknya yaitu CPO 

(Crude Palm Oil) dan PKO (Palm Kernel Oi)l. Kelapa sawit ini memiliki peranan 

yang penting dalam indutri minyak yaitu dapat menggantikan kelapa sebagai 

sumber bahan bakunya. Fokus pada penelitian ini adalah alat yang digunakan untuk 

melakukan pensortiran brondolan buah kelapa sawit berdasarkan warna dan ukuran 

dengan menggunakan Mikrokontroler Arduino Uno ATMega328P, Motor Dc 

sebagai Penggerak Konveyor, Motor Servo sebagai Gerbang pembukan dan 

penutup jalannya arah brondolan buah, Sensor Warna TC3200 berfungsi untuk 

mengaetahui nilai intensitas cahaya warna buah serta Sensor LDR dan Laser untuk 

mengetahui ukuran brondolan buah. 

 

Kata kunci : Arduino, Kelapa sawit, Pensortir, Brondolan, TCS3200, Konveyor 
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ABSTRACT 

 

Palm oil industry factories in Indonesia are growing rapidly and many belong to 

PTPN, PRIVATE VOCATIONAL SCHOOL, and smallholder plantations and for 

the factories, namely CPO (Crude Palm Oil) and PKO (Palm Kernel Oil. This palm 

oil has an important role in the oil industry, which can replace coconut as a source 

of raw material. The focus of this research is a tool used to sort the loose fruit by 

color and size using the Arduino Uno ATMega328P Microcontroller, Dc Motor as 

Conveyor Drive, Servo Motor as the opening gate and closing the way to the loose 

fruit, The TC3200 Color Sensor functions to find out the value of the light intensity 

of the fruit color and the LDR and Laser sensors to determine the size of the fruit 

loose. 

 

Keywords: Arduino, oil palm, sorter, loose fruit, TCS3200, Conveyor 
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