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1. Katakanlah: "Dia-lah Allah, Yang Maha Esa. 2. Allah adalah Tuhan yang bergantung kepada-Nya 

segala sesuatu. 3. Dia tiada beranak dan tidak pula diperanakkan, 4. Dan tidak ada seorangpun 

yang setara dengan Dia." (QS. Al-Ikhlas, 112; 1-4) 
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nasehat menasehati supaya menetapi kesabaran.(QS. Al-„Ashr, 103:1-3) 

5. Ilmu lebih utama dari pada harta. Sebab ilmu warisan para nabi adapun harta adalah warisan 
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kamulah yang menjaganya. (Ali bin AbiThalib ) 
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7. Orang berilmu lebih utama dari pada orang yang selalu berpuasa, shalat dan berjihad. Karena 

apabila mati orang berilmu, maka terdapatlah kekosongan dalam islam yang tidak dapat ditutup 

selain oleh penggantinya yaitu orang berilmujuga. ( Umar bin Khattab ) 

8. Kami rela Allah membagikan ilmu untuk kami dan membagikan harta untuk musuh kami. 

Hartaakan binasa dalam waktu singkat dan ilmu akan abadi dan tidak akan musnah. ( Ali bin Abi 

Thalib ) 

9. Dengan kecerdasan jiwalah manusia menuju arah kesejahteraan.(Ki Hajar Dewantara ) 
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Alat ini dibuat dengan fungsi untuk menghindari objek benda di sekitar pada saat 

alat ini mendeteksi obejek benda pada ruangan yang dimasukinya. Alat ini 

berfungsi dalam kehidupan sehari hari adalah untuk pemandu tuna netra dengan 

cara rangkaian alat ini diaplikasikan pada tongkat. Dengan menggunakan sensor 

proximity HC-SR04 sebagai pendeteksinya. Alat ini di buat dengan berbentuk 

mobil dengan di rangkai menggunakan sensor proximity. Cara kerja robot adalah 

robot otomatis berjalan lurus, akan berbelok ke kanan dan ke kiri bila sensor 

mendeteksi objek benda. Robot ini menggunakan 3 pasang sensor proximity 

dengan 1 pasang 2 sensor berati jumlah sensor yang ada 6 sensor proximity, robot 

ini bisa mendeteksi benda objek dalam jarak 5 cm sampai 10 cm. Selain itu alat 

ini menggunakan beberapa komponen lainnya seperti arduino uno, motor dc, 

buzer, Led, sensor infrared, resistor, dioda, kapasitor, ic, transistor dan baterai dc 

sebagai tenaga listriknya. 

 

Kata Kunci : Sensor Proximity, Arduino UNO, Motor DC 



Abstract 
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This tool is made with a function to avoid objects around when this tool detects 

objects in the room it enters. This tool functions in everyday life is for blind 

guides by means of this series of tools applied to the stick. By using the proximity 

sensor HC-SR04 as a detector. This tool is made in the shape of a car and is 

assembled using a proximity sensor. The way the robot works is that the robot 

automatically walks in a straight line, will turn right and left when the sensor 

detects objects. This robot uses 3 pairs of proximity sensors with 1 pair of 2 

sensors means the number of sensors that have 6 proximity sensors, this robot can 

detect objects within a distance of 5 cm to 10 cm. In addition, this tool uses 

several other components such as Arduino Uno, DC motor, Buzer, LEDs, infrared 

sensors, resistors, diodes, capacitors, ICs, transistors and dc batteries as electrical 

power. 
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