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ABSTRAK

Rancang Bangun Alat Penyiram Tanaman Kota

Dengan Memanfaatkan Sensor Warna Berbasis Mikrokontroler

Andri Firnando

171720019

Perkembangan tanaman hias pada taman kota saat ini berkembang sangat pesat,
bukan karena hanya soal keindahan tetapi tanaman hias mempunyai manfaat
sebagai penyerap karbon dioksida (CO2) dan polusi yang disebabkan oleh
kendaraan bermotor. Mengingat semakin banyaknya jumlah tanaman hias pada
tanaman kota maka akan mempersulit dan membutuhkan waktu yang sangat lama
untuk pekerja melakukan penyiraman tama kota. Untuk mempermudah para
petugas dalam melakukan penyiram taman kota maka pada tugas akhir ini saya
membuat suatu trobosan berupa alat penyiram tanaman otomatis berbasis line
follower. Alat ini mengunakan sensor ultrasonik,sensor warna, sensor dimensi,
sensor infrared dan sensor suhu yang berfungsi untuk mengoptimalkan kinerja
robot dalam melakukan penyiraman. Pembuatan tugas akhir ini dilakukan dengan
merancang, membuat dan mengimplementasikan komponen-komponen sistem
yang meliputi Arduino Uuno sebagai mikrokontroler, driver motor untuk
memghidupkan dan mematikan pompa Air, LCD (linquit Cristal Display) untuk
menampilkan warna pada pot, dimensi pot dan suhu kelembapan udara disekitar
tanaman. Hasil penelitian membuktikan alat yang dibuat dapat berfungsi dengan
baik dan dapat dikembangkan sesuai yang diharapkan.

Kata kunci: penyiram tanaman otomatis, Sensor Infrared, sensor warna, sensor

ultrasonic,Sensor DHT11 Pompa DC,
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ABSTRACT

Design and Build a City Plant Sprinkler Using
a Microcontroller-Based Color Sensor

Andri Firnando
171720019

The development of ornamental plants in this city park is growing very rapidly, not

because it is only a matter of beauty but ornamental plants have benefits as an

absorber of carbon dioxide (CO2) and pollution caused by motorized vehicles. The

more the number of ornamental plants in urban plants, the more difficult it will be

and it will take a very long time to carry out the main city watering work. To make

it easier for officers to sprinkle city parks, in this final project I created a line

follower-based automatic plant sprinkler breakthrough. This tool uses ultrasonic

sensors, color, sensor dimensions, infrared sensors and temperature sensors that

function to optimize the robot's performance in watering. This final manufacture is

done by designing, manufacturing and implementing a system of components

which include Arduino Uuno as a microcontroller, motor driver to turn the water

pump on and off, LCD (Linquit Cristal Display) to display the color on the pot,

dimensions of the pot, and the air temperature around the plant. The results of the

study prove that the tool made can work well and can be developed as expected.

Keywords: automatic plant sprinkler, Infrared Sensor, color sensor, sensor

ultrasonic sensor DHT11 DC pump
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