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ABSTRAK 

 

Alat Sterilisasi UV-C Otomatis Pembasmi Bakteri dan Virus 

 

ANINDYA DWI ASTUTI 

20172016P 

 

Penyakit infeksi masih menjadi masalah kesehatan utama di dunia. 

Penyebaran penyakit ini sangat mudah dan cepat dikarenakan bakteri dan virus 

penyebab penyakit infeksi dapat menempel pada benda-benda yang sering 

digunakan. Oleh karena itu, perlunya disinfeksi yang efektif untuk mensterilisasi 

benda tersebut. Salah satunya yaitu UV-C. Sehingga pada penelitian ini dibuat 

sebuah “ALAT STERILISASI UV-C OTOMATIS PEMBASMI BAKTERI DAN 

VIRUS”  

Alat ini dilengkapi konveyor, sensor proximity infrared dan sensor 

ultrasonic serta box steril berukuran 35cm x 29cm x 29cm yang dipasang 4 buah 

lampu UV-C Philips (8watt). 

Berdasarkan hasil pengujian yang dilakukan pada botol susu bayi bahwa 

reduksi bakteri maksimal terjadi pada jarak 3cm dengan waktu pemaparan 10 menit 

serta jarak 7cm dan 15cm dengan waktu pemaparan 20 menit. Sedangkan pada 

pengujian benda yang berbeda dimensi yaitu tas dan gelas kaca membutuhkan 

waktu penyinaran 20 menit dan 10 menit untuk mendapatkan hasil reduksi yang 

maksimal. Hasil penelitian ini menunjukan adanya hubungan antara reduksi bakteri 

dengan intensitas sinar UV, lama waktu pemaparan dan jarak pemaparan. 

 

Kata kunci : penyakit infeksi, bakteri, virus, UV-C,  sterilisasi otomatis, box steril.

 



 
 

 
 

 ABSTRACT 
 

Automatic UV-C Sterilization Tool To Exterminate Bacteria and Virus 

 

 

ANINDYA DWI ASTUTI 

20172016P 

 

 Infectious diseases are still a major health problem in the world. The spread 

of this disease is very easy and fast because bacteria and viruses that cause 

infectious diseases can stick to objects that are often used. Therefore, the need for 

effective disinfection to sterilize the object, one of them is UV-C. So that in this 

study made an "AUTOMATIC UV-C STERILIZATION TOOL TO EXTERMINATE 

BACTERIA AND VIRUS"  

This tool is equipped with conveyors, infrared proximity sensor and 

ultrasonic sensors and a sterile box measuring 35cm x 29cm x 29cm installed 4 

pieces of Philips UV-C lamps (8watt). 

Based on the results of tests conducted on baby milk bottle, the maximum 

bacterial reduction occurred at a distance of 3cm with a exposure time of 10 

minutes and a distance of 7cm and 15cm with a exposure time of 20 minutes. While 

in testing objects of different dimensions, namely bags and glass glasses take 20 

minutes and 10 minutes to get maximum reduction results. The results of this study 

showed a relationship between bacterial reduction and UV light intensity, length of 

exposure time and exposure distance. 

 

Keywords : infectious diseases, bacteria, viruses, UV-C, automatic sterilization, 

sterile box. 
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