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ABSTRAK 

IMPLEMENTASI FUNGSI SCALING & KONVERSI DATA PADA DAC 

UNTUK PENGATURAN KECEPATAN MOTOR 3-PHASE BERBASIS 

PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER (PLC) 

 

KEMAS ALSYA AFRILIAN 

20172014P 

Teknik Elektro 

Universitas Bina Darma 

 

Scaling merupakan salah satu instruksi pada proses pemerograman PLC dimana instruksi ini 

sering digunakan untuk memudahkan dalam penyampaian informasi ataupun memberikan perintah. 

Dalam dunia industri sistem kontrol analog sering kali digunakan untuk mengerakan mesin-mesin 

listrik dengan kondisi atau parameter tertentu, bisasanya berupa sinyal analog (4mA-20 mA) 

ataupun sinyal analog (0-10V) yang kemudian sinyal tersebut dikonversikan menjadi data agar data 

tersebut dapat diolah. Pengaruh scaling dan konversi data yang terjadi dapat digunakan untuk 

mengatur kecepatan motor 3-phase dengan cara menggunakan variable frequency drive (VFD) atau 

inverter sebagai pengatur kecepatan motor 3-phase. VFD atau inverter mengatur besaran frekuensi 

yang diberikan ke motor listrik sehingga kecepatan motor dapat diatur sesuai dengan keinginan. 

Semakin tinggi frekuensi yang diberikan maka semakin cepat pula rotasi pada motor listrik. 0-50Hz 

frekuensi pengontrolan motor dapat diatur dengan sinyal referensi (berupa sinyal analog) dari 

Programmable Logic Controller (PLC) yang sebelumnya telah mengalami proses scaling dan 

konversi data yang diperoleh dari Human Machine Interface (HMI) ataupun SCADA. Sehingga 

VSD atau inverter dapat memberikan frekuensi yang selaras dengan sinyal analog yang diberikan 

oleh Programmable Logic Controller (PLC). 

 

Kata kunci : Scaling, Konversi data, Variable Frequency Drive(VFD), Motor 3-phase, pengaruh 

frekuensi, pengolahan sinyal analog, sistem kontrol analog, Programmable Logic Controller (PLC) 
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ABSTRACT 

IMPLEMENTATION OF SCALING & DATA CONVERSION 

FUNCTIONS ON DAC FOR 3-PHASE MOTOR SPEED CONTROL 

BASED ON PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER (PLC) 

 

KEMAS ALSYA AFRILIAN 

20172014P 

Majoring in Electrical Engineering 

Bina Darma University 

 

Scaling is one of the instructions in the PLC programming process where this instruction is often 

used to facilitate the delivery of information or give orders. In the industrial world, analog control 

systems are often used to drive electrical machines with certain conditions or parameters, usually in 

the form of an analog signal (4mA-20 mA) or an analog signal (0-10V) which is then converted into 

data so that the data can be used. processed. The effect of scaling and data conversion that occurs 

can be used to adjust the speed of a 3-phase motor by using a variable frequency drive (VFD) or an 

inverter as a 3-phase motor speed regulator. VFD or inverter regulates the amount of frequency 

given to the electric motor so that the motor speed can be adjusted as desired. The higher the 

frequency given, the faster the rotation of the electric motor. 0-50Hz motor control frequency can 

be set with a reference signal (in the form of an analog signal) from the Programmable Logic 

Controller (PLC) which has previously undergone the process of scaling and converting data 

obtained from the Human Machine Interface (HMI) or SCADA. So that the VSD or inverter can 

provide a frequency that is in tune with the analog signal provided by the Programmable Logic 

Controller (PLC). 

 

Keywords: Scaling, Data Conversion, Variable Frequency Drive(VFD), Motor 3-phase, Frequency 

Effect, Analog Signal Processing,Programmable Logic Controller (PLC) 
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