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Abstract 

Electric boats have become an increasingly popular choice in 

environmentally friendly water transportation. However, to ensure optimal 

performance, increasing torque in the propulsion system is crucial. This research 

discusses the design and implementation of a specialized gearbox designed to 

enhance torque in electric boats. The design methodology encompasses torque 

requirement analysis, selection of gear types, and gearbox structural design. 

Performance testing is conducted using simulations and practical testing. Results 

show a significant increase in torque and propulsion efficiency, enabling the 

electric boat to achieve improved performance in various operational conditions. 

Keywords: electric boat, gearbox, torque, efficiency, design and development 
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Abstrak 

Perahu listrik telah menjadi pilihan yang semakin populer dalam 

transportasi air yang ramah lingkungan. Namun, untuk memastikan kinerja 

optimal, peningkatan torsi pada sistem penggerak menjadi krusial. Penelitian ini 

membahas rancang bangun dan implementasi gearbox khusus yang dirancang 

untuk meningkatkan torsi pada perahu listrik. Metode desain mencakup analisis 

kebutuhan torsi, pemilihan jenis roda gigi, dan perancangan struktur gearbox. 

Pengujian kinerja dilakukan menggunakan simulasi dan pengujian praktis. Hasil 

menunjukkan peningkatan yang signifikan dalam torsi dan efisiensi penggerak, 

memungkinkan perahu listrik untuk mencapai kinerja yang lebih baik dalam 

berbagai kondisi operasional. 

Kata Kunci: perahu listrik, gearbox, torsi, efisiensi, rancang bangun  
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