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MOTTO 

“Hai orang-orang yang beriman jadikanlah sabar dan solat sebagai  

penolongmu, sesungguhnya Allah beserta orang-orang yang sabar” (QS  

Albaqarah :153) 

“Berdoalah kepada Ku, niscaya akan Ku perkenankan bagimu. (QS Al-

Mukmin :60) 

“Karena Sesungguhnya setelah kesulitan itu ada kemudahan” (QS Al 

Insyirah – 5) 

Ku persembahkan untuk: 

 Allah SWT 

 Baginda rasullah SAW 

 Kedua Orang Tua ku, bapak samo mamak yang selalu memberikan 

kasih sayang tak terbatas dan tampa pamrih 

 Dan calon istriku nanti 

 Ibu Ir. Nina Paramytha Is, M.Sc selaku pembimbing atas 

bimbingan dan arahan dalam penyusunan karya ilmiah. 

 Seluruh teman-teman seangkatan ku  yang luar biasa selalu bahu 

membahu membantu baik suka maupun duka. 

 Para dosen dan staf teknik elektro yang saya hormati. 

 Almamater Universitas Bina Darma Palembang. 
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ABSTRAK 

Perahu merupakan alat transportasi penting bagi masyarakat yang tinggal di tepi 

sungai. perahu digunakan untuk mencari ikan, udang dan bertani di seberang 

sungai. Namun penggunaan perahu dengan mesin bahan bakar seperti bensin atau 

solar sulit dan mahal ditemukan di daerah tepi sungai. Selain itu, penggunaan 

mesin berbahan bakar menghasilkan polusi udara dan suara yang mengganggu 

lingkungan. Sebagai alternatif beberapa penelitian sebelumnya telah mencoba 

menggunakan energi matahari dan baterai sebagai sumber energi tenaga untuk 

motor listrik pada perahu nelayan. Dimana penelitian ini merancang dan 

membangun perahu ramah lingkungan dengan menggunakan motor listrik dan 

sistem pengatur kecepatan berbasis mikrokontroller arduino yang menggunakan 

sensor kecepatan infared dan sensor acs 712 untuk membaca kecepatan perahu 

dan arus motor perahu, dengan metode pendekatan kualitatif dan observasi 

langsung, sehingga dapat menjadi alat transportasi yang lebih ramah lingkungan, 

mengurangi polusi udara, serta memanfaatkan sumber energy listrik dari matahari 

dengan desain dan pengaturan kecepatan perahu listrik, kapasitas baterai yang di 

butuhkan, dan beban motor listrik. Hasil yang didapatkan pada motor perahu  

dengan hasil 11,111 jam, dengan beban berat 60 kg bertahan selama 3,44 jam dan 

beban 120 kg betahan selama 3,70 jam membuat perahu motor dapat berjalan 

dengan baik dan hemat energy. 

 

Kata kunci: perahu nelayan, motor listrik, Arduino, energi matahari, pengatur 

kecepatan 
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ABSTRACT 

 

Boats are an important means of transportation for people living on river banks. 

Boats are used to fish, shrimp and farm across the river. However, using boats 

with fuel engines such as petrol or diesel is difficult and expensive to find in 

riverside areas. In addition, the use of fuel-powered engines produces air and 

noise pollution that disturbs the environment. As an alternative, several previous 

studies have tried to use solar energy and batteries as a source of power energy for 

electric motors on fishing boats. Where this research designs and builds an 

environmentally friendly boat using an electric motor and an Arduino 

microcontroller-based speed control system that uses an Infared speed sensor and 

an AC 712 sensor to read the speed of the boat and the current of the boat motor, 

using a qualitative approach and direct observation, so that it can be a tool. 

transportation that is more environmentally friendly, reduces air pollution, and 

utilizes electrical energy sources from the sun by designing and regulating the 

speed of electric boats, the required battery capacity, and the load of the electric 

motor. The results obtained on the boat motor were 11.111 hours, with a load of 

60 kg lasting for 3.44 hours and a load of 120 kg lasting for 3.70 hours, making 

the motorboat run well and save energy. 

 

Keyword: fishing boat, electric motor, Arduino, solar energy, speed control  
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