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ABSTRACT 

Prototipe Monitoring Sistem Pengaman Pada Ekskavator Komatsu PC200-7 

Menggunakan Mikrokontroller 

 
 
PC200-7 Excavator is a type of excavator that still does not have an effective and 

efficient safety system monitoring in knowing the oil level and overheating that 

occurs. Given this, researchers designed and made a prototype of a tool that could 

later be applied to the excavator industry, by adding several sensor components 

such as ultrasonics and thermocouples that are useful for checking hydraulic oil 

levels so that drivers do not struggle to check manually and check the temperature 

on the engine to avoid overheating by setting a normal temperature height limit. If 

it exceeds the normal temperature limit, the engine of the excavator will die. To 

prevent damage to the engine, the temperature on the prototype was made a limit 

of 40 oC. If there is a human behind the excavator, it will be detected with a distance 

of 200 cm by the ultrasonic sensor. So that the results obtained are able to monitor 

the oil level, if less than the specified limit of 3cm, and the temperature on the 

engine will be automatically detected if the engine temperature is above 40 oC 

automatically turns off and gives a warning to the driver in the cabin in the form of 

a writing message and sound from the buzzer. For the detection of human objects 

behind the excavator will be active if there is a human object with a distance of less 

than 200 cm, then the buzzer will turn on, then give a notification writing on the 

LCD in the cabin and the excavator will stop, but the engine still starts. In this  

research method, measurements and calculations will then be compared with 

datasheets. Calculation results were obtained for Ultrasonic sensors 5.16 VDC, for 

Thermocouple sensors 3.148 VDC. and for RFID 3.278 VDC. 
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ABSTRAK 

Prototipe Monitoring Sistem Pengaman Pada Ekskavator Komatsu PC200-7 

Menggunakan Mikrokontroller 

 
 
Excavator PC200-7 merupakan jenis Excavator yang masih belum memiliki 

monitoring sistem pengaman yang efektif dan efisien dalam mengetahui ketinggian 

oli dan overheat yang terjadi. Mengingat hal tersebut, peneliti mendesain dan 

membuat prototipe alat yang nantinya bisa diterapkan ke dalam industri Excavator, 

dengan menambahkan beberapa komponen sensor seperti ultrasonik dan 

thermocouple yang berguna untuk pengecekan ketinggian oli hidrolik agar 

pengendara tidak susah payah untuk pengecekan secara manual dan pengecekan 

suhu pada mesin agar bisa terhindar dari overheat dengan cara menetapkan batas 

ketinggian suhu normal. Apabila melebihi batas suhu normal, maka mesin dari 

excavator akan mati. Untuk mencegah dari kerusakan pada mesin, suhu pada 

prototipe dibuat batas 40oC. Apabila ada manusia dibelakang excavator, maka akan 

terdeteksi dengan jarak 200 cm oleh sensor ultrasonic. Sehingga hasil yang didapat 

yaitu mampu memonitoring ketinggian oli, apabila kurang dari batas yang 

ditentukan yaitu 3cm, dan suhu pada mesin akan otomatis terdeteksi apabila suhu 

mesin diatas 40oC secara otomatis mati dan memberikan peringatan kepada 

pengendara yang berada di dalam kabin berupa pesan tulisan dan bunyi dari buzzer. 

Untuk pendeteksi objek manusia dibelakang Excavator akan aktif apabila ada objek 

manusia dengan jarak kurang dari 200 cm, maka buzzer akan hidup, lalu 

memberikan notifikasi tulisan di LCD yang berada di dalam kabin dan excavator 

akan berhenti, tetapi mesin masih tetap menyala. Pada metode penelitian ini 

dilakukan pengukuran dan perhitungan kemudian akan dibandingkan dengan 

datasheet. Didapatkan hasil perhitungan untuk sensor Ultrasonic 5,16 VDC, untuk 

sensor Thermocouple 3,148 VDC. dan untuk RFID 3,278 VDC. 

 
 
Kata kunci: Monitoring, Ekskavator, Sensor Ultrasonik, Sensor Thermocouple, 

Esp 32 
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