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ABSTRACT

Fingerprint identification technology is a security technology that has a high
level of security. Fingerprints are one of everyone's personal data, where this data will
not be the same from one another. By using fingerprints as a key to a security system,
only certain people can access a system, so automatically other people who are not
registered cannot access it. In this final project, an automatic sliding door lock has
been designed that uses fingerprint detection as the security of this door. Fingerprint
scanning will"be done by the fingerprint module which will then be matched with
templates that have been stored in the database. If there is a match, the fingerprint
module will send data to the microcontroller and can open and close the door
automatically. This final project has resulted in automatic sliding door security that
can provide a high level of security by using fingerprints as security at certain times so
that unregistered people cannot access them. With the percentage of workability from
ten experiments, that is, when the condition of the finger is dry, the tool can work 100%,
when the condition is humid, the tool can work 100%, and the condition of the finger
there are small scratches, the tool can still work 70%, While in wet conditions the tool
is difficult to detect fingerprints with the percentage of the tool can work as much as
30%.

Keywords: automatic door lock, fingerprint, fingerprint module, security,
microcontroller.
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ABSTRAK

Teknologi identifikasi sidik jari merupakan sebuah teknologi keamanan yang
memiliki tinggkat keamanan yang tinggi. Sidik jari adalah salah satu data pribadi setiap
orang, dimana.data ini tidak akan sama antara satu dengan yang lain. Dengan
menggunakan sidik jari sebagal kunci sebuah sistem keamanan, maka hanya orang
tertentu yang dapat mengakses sebuah sistem tersebut, sehingga secara otomatis orang
lain yang tidak terdaftar tidak dapat mengaksesnya. Pada proyek akhir ini, telah
dirancang sebuah kunci pintu geser otomatis yang menggunakan deteksi sidik jari
sebagai keamanan dari pintu ini. Scanning sidik jari akan dilakukan oleh modul sidik
jari yang kemudian akan dicocokan dengan template yang telah disimpan pada
database. Jika terdapat kecocokan, maka modul sidik jari akan mengirimkan data pada
mikrokontroler dan dapat membuka dan menutup pintu secara otomatis. Proyek akhir
ini telah menghasilkan keamanan pintu geser otomatis yang dapat memberikan tingkat
keamanan yang tinggi dengan menggunakan sidik jari sebagai keamanannya di waktu
tertentu sehingga orang yang tidak terdaftar tidak dapat mengaksesnya. Dengan
persentase kemampuan kerja dari sepuluh kali percobaan yaitu pada saat kondisi jari
kering alat dapat bekerja 100%, pada saat kondisi lembab alat dapat bekerja 100%, dan
kondisi jari terdapat goresan kecil alat masih dapat bekerja 70%, sedangkan pada saat
kondisi basah alat sulit mendeteksi sidik jari dengan presentase alat dapat bekerja
sebanyak 30%.

Kata Kunci: kunci pintu otomatis, sidik jari, modul sidik jari, keamanan,
mikrokontroler.
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