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ABSTRACT

MOBILE AUTOPILOT ROBOT FOR DETECTING GAS LEAKS VIA

TELEGRAM

Using LPG gas in households has risks, one of which is gas leaks. Therefore,

there are many accidents caused by leaks and explosions of LPG gas cylinders.

Hardware design is the design of the tools that will be made and begins with

creating a block diagram of the system as a whole. This research wants to make

a gas leak mobile robot using the ATmega2560 microcontroller. A mobile robot

equipped with an MQ-6 gas sensor using the wall following method has been

successfully created. The wall following method using the HC-SR04 sensor on

the robot to explore walls has been successful. The information obtained by the

robot has been successfully sent via the telegram application so that users can

quickly find out if a gas leak occurs. The HC-SR04 type distance sensor has a

poor level of accuracy for measuring the distance of objects that are too close,

but for a distance of 2cm the accuracy of this sensor is quite accurate.

Keywords: LPG Gas, Atmega2560, Proximity Sensor, Telegram
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ABSTRAK

ROBOTMOBILE AUTOPILOT UNTUKMENDETEKSI KEBOCORAN

GAS MELALUI TELEGRAM

Pengunaan gas LPG di rumah tangga memiliki resiko salah satunya adalah

kebocoran gas. Oleh karena itu maraknya kecelakaan yang di sebabkan oleh

kebocoran dan meledaknya tabung gas LPG. Perancangan perangkat keras

merupakan perancangan alat yang akan dibuat dan diawali dengan pembuatan

diagram blok sistem secara keseluruhan. penelitian ini ingin membuat robot

mobile kebocoran gas dengan menggunakan mikrokontroler ATmega2560.

Robot mobile dilengkapi sensor gas MQ-6 menggunakan metode wall following

telah berhasil dibuat. Metode wall following dengan menggunakan sensor HC-

SR04 pada robot untuk menelusuri dinding telah berhasil, Informasi-informasi

yang didapat oleh robot telah berhasil dikirimkan melalui aplikasi telegram agar

pengguna dapat mengetahui jika terjadi kebocoran gas dengan cepat. Sensor

jarak dengan tipe HC-SR04 memilimi tingkat akurasi buruk untuk mengukur

jarak objek yang berada terlalu dekat, namun untuk jarak 2cm akurasi dari

sensor ini cukup akurat.

Kata Kunci: Gas LPG, ATmega2560, Sensor jarak, Tele
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