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Motto 
 

- Berusahalah jangan sampai terlengah walau hanya sedetik, 
karena atas kelengahan kita tak akan bisa dikembalikan seperti 
semula. 

- Setiap pekerjaan dapat diselesaikan dengan mudah bila 

dikerjakan dengan keikhlasan 

- Kalau Cuma bicara mimpi, kita tak akan bisa melihat kenyataan 

(Conan Edogawa – Detektif Conan) 
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ABSTRAK 

 

Air adalah salah satu faktor yang amat penting dalam kebutuhan kehidupan manusia 

sehari-hari. Air yang layak digunakan adalah air yang memiliki kualitas yang 

memenuhi persyaratan kesehatan air bersih sesuai dengan peraturan perundang-

undangan yang berlaku dan dapat diminum apabila dimasak. Penelitian ini merancang 

alat portable untuk mendeteksi kelayakan air untuk konsumsi rumah tangga yang 

menggunakan sensor turbidity untuk mengukur kekeruhan air, sensor PH meter untuk 

mengukur sifat asam-basa air dan sensor TDS untuk mengukur jumlah padatan 

terlarut dalam air. Arduino Mega digunakan sebagai mikrokontroler untuk 

memproses data. Hasil output dari alat ini berupa nilai kekeruhan dengan satuan 

NTU, nilai PH air, nilai jumlah padatan terlarut dengan satuan PPM dan hasil 

keputusan fuzzy yang ditampilkan pada LCD. Logika Fuzzy yang digunakan pada 

penelitian ini adalah logika fuzzy mamdani. Berdasarkan hasil pengujian yang telah 

dilakukan, alat telah dapat menentukan kelayakan air dan untuk hasil keputusan fuzzy 

pada alat telah sesuai dengan hasil simulasi Fuzzy Inference System (FIS) pada 

software Matlab.  

 

Kata kunci : Air, Fuzzy Mamdani, Kekeruhan, pH, TDS 
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ABSTRACT 

 

Water is a very important factor in human daily life needs. Water that is suitable for 

use is water that has a quality that meets the health requirements for clean water in 

accordance with applicable laws and regulations and can be drunk when cooked. 

This research designs a portable tool to detect the suitability of water for household 

consumption which uses a turbidity sensor to measure water turbidity, a PH meter 

sensor to measure the acid-base properties of water and a TDS sensor to measure the 

amount of dissolved solids in water. Arduino Mega is used as a microcontroller to 

process data. The output results from this tool are turbidity values in NTU units, 

water PH values, dissolved solids values in PPM units and fuzzy decision results 

displayed on the LCD. The fuzzy logic used in this research is Mamdani fuzzy logic. 

Based on the results of the tests that have been carried out, the tool can determine the 

suitability of water and the fuzzy decision results on the tool are in accordance with 

the results of the Fuzzy Inference System (FIS) simulation in Matlab software. 

 

Keywords : Water, Fuzzy Mamdani, Turbidity, pH, TDS 
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