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ABSTRAK

Implementasi Alat Pengendali Traktro Tangan Jarak Jauh Dengan

Penggunaan Panel Surya Sebagai Pengisian Daya Battery

Kemajuan teknologi telah berkembang sangat pesat seiring dengan
perkembangan zaman. Traktor tangan merupakan salah satu bentuk kemajuan
teknologi di bidang pertanian. Penggunaan traktor tangan untuk pengolahan lahan
pertanian telah ‘menggantikan fungsi kerbau dalam kegiatan pengolahan tanah
karena jauh lebih unggul dari segi efektivitas dan efisiensi. Traktor tangan dengan
sistem remote control menggunakan flysky merupakan inovasi terbaru yang
diciptakan dengan harapan dapat meningkatkan efektivitas dan efisiensi, serta
keamanan. dan kenyamanan operator dalam mengoperasikan traktor tangan.
Dengan penerapan panel surya sebagai charger untuk perangkat remote tractor
control, hal ini dapat menghemat penggunaan energi listrik, alat ini terbukti berhasil
dalam uji coba. Dengan demikian, solusi otomatis ini berpotensi meningkatkan

produktivitas dan efisiensi di bidang pertanian.

Kata kunci: traktor tangan, pemancar flysky fs-i6, motor servo, power window,

panel surya, sensor pzem.



ABSTRAK

Implementation of Remote Hand Traktro Control Device with the Use of Solar
Panel as Battery Charging

Technelogical progress has developed very rapidly along with the times.

The hand tractor is one form of technological progress in agriculture. The use of
hand tractors for processing agricultural land has replaced the function of buffalo
in tillage activities because they are far superior in terms of effectiveness and
efficiency. The hand tractor with a remote control system using flysky is the latest
innovation created with the hope of increasing effectiveness and efficiency, as well
as safety. and operator comfort in operating the hand tractor. With the application
of solar panels as a charger for remote tractor control devices, this can save the
use of electrical energy, this tool has proven successful in trials. Thus, this
automated solution has the potential to increase productivity and efficiency in

agriculture.

Keywords: hand tractor, flysky fs-i6 transmitter, servo motor, power window,

solar panel, pzem sensor.
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