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MOTTO

“Tanpa tindakan, pengetahuan itu tidak ada gunanya dan

pengetahuan tanpa tindakan itu sia-sia”.

“Jangan melupakan diri sendiri saat menyampaikan nasihat

kepada orang lain”

“Buatlah tujuan untuk hidup, kemudian gunakan segenap

kekuatan untuk mencapainya, kamu pasti berhasil”.

“Jangan pernah membuat keputusan dalam kemarahan dan

jangan pernahmembuat janji dalam kebahagaian”.

“Orang bodoh yang berakal nilainya sama dengan orang cerdas

yang pelupa”.

Kupersembahkan kepada :

 Kedua orang tua saya, saudara kandung saya dan keluarga

besar saya yang selalu memberikan dukungan, kasih sayang,

serta motivasi kepada saya.

 Seluruh civitas akademika dan dosen jurusan teknik elektro,

khususnya dosen pembimbing saya.

 Almamaterku Universitas Bina Darma

 Dan seluruh orang yang telah memberikan support dan doa

yang tidak dapat disebutkan satu persatu.
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ABSTRAK

Sistem Monitoring Bangunan Rumah dari Kelebihan Arus, Kelebihan

Tegangan, Kebakaran dan Keberadaan Manusia serta Dilengkapi dengan

Pemutus Saklar Jarak Jauh

Mohd Kautsar Rafsan Zalasena

22172001P

Sistem monitoring bangunan rumah dari kelebihan arus, kelebihan tegangan,

kebakaran dan keberadaaan manusia serta dilengkapi dengan pemutus saklar jarak

jauh ini masih memiliki keterbatasan dalam mengendalikan atau menindaklanjuti

dari efek kebakaran dan keberadaaan manusia. Alat penelitian ini dirancang

menggunakan Sensor Arus dan Tegangan (PZEM-004T) berfungsi untuk

mendeteksi arus dan tegangan, Sensor PIR berfungsi untuk mendeteksi

keberadaan manusia dan Sensor MQ-2 berfungsi untuk mendeteksi kebakaran.

Proses monitoring pada alat ini menggunakan Aplikasi BLYNK dengan

komponen utama berupa Mikrokontroller ElSP8266 NodelMCU, Sensor Arus dan

Telgangan (PZEM-004T), Sensor PIR, Sensor MQ-2 dan Aplikasi Blnyk. Alat ini

sangat membantu dalam memonitoring bangunan rumah yang berisikan barang

penting dan dapat menggunakan listrik secara efisien dengan bisa mematikan

saklar serta stopkontak dari jarak jauh. Apabila penggunaan listrik berlebih juga

alat ini bisa mematikan sumber secara otomatis.

Kata Kunci : Mikrokontroller ESP8266 NodeMCU, Sensor Arus dan Tegangan

(PZEM-004T), Sensor PIR, Sensor MQ-2, Aplikasi Blnyk.
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ABSTRACT

Home Building Monitoring System for Overcurrent, Overvoltage, Fire and
Human Presence and Equipped with Remote Switch Breaker

Mohd Kautsar Rafsan Zalasena

22172001P

This home building monitoring system for excess current, excess voltage, fire and

human presence and is equipped with a remote switch breaker still has limitations

in controlling or following up on the effects of fire and human presence. This

research tool is designed to use a Current and Voltage Sensor (PZEM-004T)

which functions to detect current and voltage, a PIR Sensor functions to detect

human presence and the MQ-2 Sensor functions to detect fires. The monitoring

process on this tool uses the BLYNK application with the main components being

the ElSP8266 NodelMCU microcontroller, current and voltage sensor (PZEM-

004T), PIR sensor, MQ-2 sensor and Blnyk application. This tool is very helpful

in monitoring home buildings that contain important items and can use electricity

efficiently by being able to turn off switches and sockets remotely. If excess

electricity is used, this tool can turn off the source automatically.

Keywords : Microcontroller NodeMCU ESP8266, Sensor Current and Voltage

(PZEM-004T), Sensor PIR Sensor, Sensor MQ-2 , Blnyk Application
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