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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

 

MOTTO 

َ لََ يغَُيرُِّ مَا بقِىَْمٍ حَتَّىٰ يغُيَرُِّوا مَا بأِنَْفسُِهِمْ   إِنَّ اللََّّ

Sesungguhnya Allah tidak akan merubah keadaan suatu kaum, sebelum mereka merubah 

keadaan yang ada pada diri mereka sendiri. (QS. Ar-Ra’d Ayat 11) 
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Abstract 

Electric bicycles are an environmentally friendly and efficient transportation alternative 

for daily commuting. Electric bicycles use electricity as their power source. Electrical energy is 

used to be converted into motion energy. To convert electrical energy into motion energy, an 

electric motor or often called an electric dynamo is needed. This electric dynamo is the engine 

core or main driver of an electric bicycle. The advantages of electric bicycles are easy 

acceleration, higher speed and longer pedaling distance. However, there is a risk of changing 

cycling behavior, especially safe cycling speeds. The aim of this research is to make an ordinary 

bicycle into an electric bicycle using an Arduino system for monitoring battery capacity, so that 

it can be used as a means of transportation for people to carry out daily activities in a more 

environmentally friendly and cost-effective manner. The planning process for making this tool is 

in the form of planning hardware and software (programming language), such as components, 

component installation, and tool testing. The tool design process aims to ensure that when 

making the tool it can run well so that the final result is as desired. The tool installation process 

includes a test overview, test data from infrared sensor readings, ACS712 sensors and 

responsive functions to sensor reading results as well as analysis of overall function and 

performance. This test is carried out to determine whether the work of the device being made is 

in accordance with the initial planning. The results of this research are that the increase in 

electrical power consumption from the battery to the motorbike is directly proportional to the 

increase in motor RPM, which means that the faster and higher the motor RPM value, the 

greater the power or battery capacity required or required when using an electric bicycle. From 

the research activities carried out regarding the influence of RPM speed with load and without 

load, it greatly influences the level of RPM rotation speed on electric motorbikes. The heavier 

the load, the RPM rotation speed will decrease, conversely, if you don't use a load, the influence 

of rotation speed on the RPM of an electric motorbike will increase or become faster. 

Keyword: Electric bicycles, Arduino, battery capacity monitoring 
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Abstrak 

Sepeda listrik merupakan kendaraan ramah lingkungan dan efisien yang memanfaatkan 

tenaga listrik sebagai sumber tenaganya. Untuk mengubah energi listrik tersebut menjadi energi 

gerak, dibutuhkan motor listrik atau sering disebut dinamo listrik. Keunggulan sepeda listrik 

yaitu ringan berakselerasi, kecepatan yang lebih tinggi, dan jarak mengayuh yang lebih panjang. 

Namun beresiko terhadap perubahan perilaku bersepeda, terutama kecepatan aman bersepeda. 

Tujuan penelitian ini yakni membuat sepeda biasa menjadi sepeda listrik dengan menggunakan 

sistem arduino untuk monitoring kapasitas baterai, dapat digunakan sebagai kendaraan dalam 

melakukan aktifitas sehari-hari yang lebih ramah lingkungan dan hemat biaya. Pada proses 

perencanaan pembuatan alat ini yaitu berupa perencanaan handware dan software (bahasa 

pemrograman), seperti komponen, pemasangan komponen, dan pengujian alat. Proses 

perancangan alat bertujuan untuk pada saat pembuatan alat dapat berjalan dengan baik sehingga 

hasil akhir sesuai dengan yang diinginkan. Proses pemasangan alat meliputi overview pengujian, 

data pengujian hasil pembacaan Sensor Infrared, sensor ACS712 dan fungsi responsif terhadap 

hasil pembacaan sensor serta analisa pada keseluruhan fungsi dan kinerja. Pengujian ini 

dilakukan untuk mengetahui kerja dari perangkat yang dibuat apakah telah sesuai dengan 

perencanaan awal. Hasil penelitian ini adalah Peningkatan konsumsi daya listrik dari baterai ke 

motor berbanding lurus dengan peningkatan RPM motor, yang artinya semakin cepat dan 

semakin tinggi nilai RPM motor maka semakin besar juga daya atau kapasitas baterai yang 

diperlukan pada penggunaan sepeda listrik. Dari kegiatan penelitian yang dilakukan terkait 

Pengaruh kecepatan RPM dengan beban dan tanpa beban sangat mempengaruhi tingkat 

kecepatan putaran RPM pada sepeda listrik. Semakin beratnya beban maka kecepatan putaran 

RPM akan menurun, sebaliknya jika tanpa menggunakan beban maka pengaruh kecepatan 

putaran pada RPM ke sepeda motor listrik maka semakin meningkat atau cepat.  

Kata kunci: Sepeda Listrik, Arduino, Monitoring kapasitas baterai 
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