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ABSTRACK 

RANCANG BANGUN KOTAK SAMPAH OTOMATIS 

MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER ESP32 DENGAN 

NOTIFIKASI MELALUI WHATSAPP 

This research was carried out on the Bina Darma University campus in Palembang 

to help students and the Cleaning Service with the waste problem that currently 

exists on campus. The aim of the automatic trash box is to provide notifications via 

the Android application (Whatsapp) to Cleaning Service officers automatically 

regarding the status of the trash box when it is full or empty directly and this can 

help the level of awareness of people in the campus environment regarding 

throwing rubbish out of place. In research on this tool entitled "Design and Build 

an Automatic Trash Box Using Esp32 with Notification via WhatsApp" using two 

sensors, namely a proximity sensor and an ultrasonic sensor. The Proximity sensor 

functions as a detector for humans around the trash box. The author programmed 

the distance from the Proximity sensor to be 80 cm. If there are humans within a 

radius of 80 cm, the trash box will open automatically. And the Ultrasonic Sensor 

functions as a notification that is connected to the application, the main purpose of 

using the ultrasonic sensor on this tool is as a notification and detecting trash in 

the trash box, if it is fully filled, the ultrasonic sensor will automatically detect and 

send notifications via WhatsApp to the cleaning staff so that the cleaning staff No 

need to bother checking the condition of the box every time.  

Keywords: Microcontroller, Proximity Sensor, Ultrasonic Sensor 
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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN KOTAK SAMPAH OTOMATIS 

MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER ESP32 DENGAN 

NOTIFIKASI MELALUI WHATSAPP 

Penelitian ini dilaksanakan dikampus Universitas Bina Darma Palembang 

untuk membantu mahasiswa dan Cleaning Service  dalam permasalahan sampah 

yang saat ini  ada di kampus. Kotak sampah otomatis bertujuan  untuk memberikan 

notifikasi  melalui Aplikasi Android (Whatsapp)  kepada petugas Cleaning Service 

secara otomatis keadaan kotak sampah ketika penuh atau kosong secara langsung 

dan hal ini dapat membantu tingkat kesadaran orang yang berada di lingkungan 

kampus dalam hal membuang sampah tidak pada tempatnya. Dalam penelitian alat 

ini yang berjudul “ Rancang Bangun Kotak Sampah Otomatis Menggunakan Esp32 

Dengan Notifikasi Melalui Whatsapp “ menggunakan dua sensor, yaitu sensor 

proximity, dan sensor ultrasonic. Sensor Proximity berfungsi sebagai pendeteksi  

adanya manusia yang berada disekitar kotak sampah, penulis memprogram jarak 

dari sensor Proximity sejauh 80 cm, jika ada manusia dalam radius 80 cm maka 

kotak sampah akan terbuka secara otomatis. Serta Sensor Ultrasonic berfungsi 

sebagai notifikasi yang terhubung ke aplikasi, tujuan utama penggunaan sensor 

ultrasonic pada alat ini yaitu sebagai notifikasi dan pendeteksi sampah didalam 

kotak sampah, jika telah terisi penuh maka secara otomatis sensor ultrasonic akan 

mendeteksi serta mengirim notifikasi melalui whatsapp kepetugas kebersihan 

sehingga petugas kebersihan tidak perlu repot untuk mengecek keadaan kotak 

setiap saat.  

Kata Kunci : Mikrokontroler, Sensor Proximity, Sensor Ultrasonik 
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