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ABSTRACK INGGRIS 

 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF A FEEDER MOTOR CONTROL AND 

MONITORING SYSTEM FOR TILA FISH BASED ON SMART RELAY 

ZELIO 

 

The Zelio smart relay-based feeder motor control and monitoring system for 

tilapia fish feed has been designed and developed to increase the efficiency and 

reliability of the feeding process in tilapia cultivation. This system uses the Zelio 

smart relay as a controlling brain which is able to monitor environmental 

conditions and regulate feeding automatically. Safety sensors and feed level 

sensors are used to detect environmental conditions, while the feeder motor is 

controlled by a smart relay based on information received from these sensors. In 

addition, this system is equipped with a web-based user interface that allows 

users to monitor environmental conditions and fish food status in real-time 

remotely via an internet-connected device. Implementation of this system in the 

field shows that the use of Zelio smart relays can increase the efficiency and 

reliability of the tilapia feeding process, as well as facilitate overall fish farming 

management. Through the tool testing stages, it was concluded that the Zelio 

smart relay based motor feeder control system can work well and the display 

displayed on the PC to the module is complete with the feed time we want when 

the system is running and when transferring data from the PC to the module 

successfully. 
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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL MOTOR FEEDER DAN 

MONITORING PAKAN IKAN NILA BERBASIS SMART RELAY ZELIO 

 

Sistem kontrol motor feeder dan monitoring pakan ikan nila berbasis smart relay 

Zelio telah dirancang dan dikembangkan untuk meningkatkan efisiensi dan 

keandalan proses pemberian pakan pada budidaya ikan nila. Sistem ini 

menggunakan smart relay Zelio sebagai otak pengendali yang mampu memantau 

kondisi lingkungan sekitar dan mengatur pemberian pakan secara otomatis. 

Sensor safety, dan sensor level pakan digunakan untuk mendeteksi kondisi 

lingkungan, sedangkan motor feeder dikontrol oleh smart relay berdasarkan 

informasi yang diterima dari sensor-sensor tersebut. Selain itu, sistem ini 

dilengkapi dengan antarmuka pengguna berbasis web yang memungkinkan 

pengguna untuk memantau kondisi lingkungan dan status pakan ikan secara real- 

time dari jarak jauh melalui perangkat yang terhubung dengan internet. 

Implementasi sistem ini di lapangan menunjukkan bahwa penggunaan smart relay 

Zelio dapat meningkatkan efisiensi dan keandalan proses pemberian pakan ikan 

nila, serta memudahkan pengelolaan budidaya ikan secara keseluruhan. Melalui 

tahapan pengujian alat, didapatkan kesimpulan bahwa sistem kontrol motor feeder 

berbasis smart relay zelio dapat bekerja dengan baik dan tampilan yang 

ditampilkan di PC ke module sudah selesai dengan waktu pemberian pakan yang 

kita inginkan saat sistem sedang berlangsung dan pada saat transfer data dari pc ke 

module dengan berhasil. 

 

Kata Kunci : PLC Zelio, Feeder Motor, Relay 
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