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ABSTRAK  

  
  
Penelitian ini dimaksudkan untuk membuat Sistem Monitoring Keamanan 

Kendaraan dengan berupaya untuk menghindarkan hal-hal yang tidak diinginkan. 

Sistem Monitoring keamanan kendaraan ini menggunakan RFID (Radio Frequency 

Identification), GPS (Global Positioning System),  

Google Maps , kendaraaan. Data yang diperoleh dalam penelitian ini adalah RFID 

(Radio Frequency Identification) yang berfungsi untuk mematikan alat tersebut 

menggunakan RFID Tag yang dimiliki oleh pengguna kendaraan sebelum pengguna 

itu memakai kendaraan tersebut. Dan seterusnya yaitu fungsi dari GPS (Global 

Positioning System) yang berupaya bisa melacak posisi kendaraan melalui titik 

koordinat kendaraan tersebut dan juga mengukur kecepatan kendaraan. Alat 

seterusnya yaitu Google Maps yang berfungsi untuk melihat titik koordinat dari 

GPS.Dari hasil pengujian sistem alat tersebut persentase keberhasilan yang 

didapatkan dari alat ini sebesar 80% dan persentase error sebesar 20%.  
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ABSTRACT  

  

This research is intended to create a Vehicle Safety Monitoring System by 

trying to avoid things that are not desirable. This vehicle security monitoring 

system uses RFID (Radio Frequency Identification), GPS (Global Positioning 

System), Google Maps, vehicles. The data obtained in this study is RFID 

(Radio Frequency Identification) which functions to turn off the device using 

the RFID Tag owned by the vehicle user before the user uses the vehicle. And 

so on, namely the function of the GPS (Global Positioning System) which 

attempts to be able to track the position of the vehicle through the 

coordinates of the vehicle and also measure the speed of the vehicle. The 

next tool is Google Maps which functions to see the coordinates of the GPS. 

From the results of testing the tool system, the percentage of success 

obtained from this tool is 80% and the percentage of errors is 20%.  
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