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ABSTRACT

Corn drying and shelling devices are essential equipment in the poultry feed industry.
This research aims to develop an efficient and automated device for drying and shelling
corn as poultry feed. This device utilizes a modified corn sheller machine equipped with
a DHT22 sensor to monitor the temperature and humidity of the air surrounding the
device, as well as a soil moisture sensor to monitor the moisture content of the processed

corn. Additionally, a heater is integrated to aid in the corn drying process.

The research method employed includes the stages of design, development, and testing of
the device. The design stage involves conceptual design based on technical and functional
requirements. Development is carried out by modifying the corn sheller machine,
installing sensors, and integrating the heater. Testing is conducted to ensure the

performance of the device in drying and shelling corn efficiently and accurately.

The results show that the developed device is capable of drying and shelling corn
effectively. The DHT22 sensor and soil moisture sensor successfully monitor
environmental conditions and corn moisture in real-time, allowing for optimal drying
process control. The integrated heater helps improve the efficiency of corn drying,

thereby reducing the time required for the process.

In conclusion, the developed corn drying and shelling device can serve as an effective
and efficient solution for producing poultry feed automatically. The integration of sensors
and heater provides better control over the drying process, resulting in high-quality
products with more efficient time and energy utilization. This research contributes to the

development of environmentally friendly and sustainable agricultural technology.

Key Words: Corn Dryer and Sheller, automatic, DHT22, Heater, Soil Moisture
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ABSTRAK

Pengering dan pemipil jagung adalah perangkat penting dalam industri pakan unggas.
Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan alat yang efisien dan otomatis untuk
mengeringkan dan memipil jagung sebagai pakan unggas. Alat ini menggunakan mesin
pemipil jagung yang telah dimodifikasi dan dilengkapi dengan sensor DHT22 untuk
memonitor suhu dan kelembaban udara di sekitar alat, serta sensor kelembaban tanah
untuk memantau kondisi kelembaban jagung yang sedang diproses. Selain itu, pemanas
(heater) juga diintegrasikan untuk membantu dalam proses pengeringan jagung.

Metode penelitian yang digunakan meliputi tahap perancangan, pengembangan, dan uji
coba alat. Tahap perancangan melibatkan desain konseptual alat berdasarkan kebutuhan
teknis dan fungsional. Pengembangan dilakukan dengan memodifikasi mesin pemipil
jagung, memasang sensor-sensor, dan mengintegrasikan pemanas. Uji coba dilakukan
untuk memastikan kinerja alat dalam mengeringkan dan memipil jagung secara efisien
dan akurat.

Hasil penelitian menunjukkan bahwa alat yang dikembangkan mampu mengeringkan dan
memipil jagung dengan baik. Sensor DHT22 dan soil moisture berhasil memantau kondisi
lingkungan dan kelembaban jagung secara real-time, sehingga proses pengeringan dapat
diatur secara optimal. Pemanas yang terintegrasi membantu meningkatkan efisiensi
pengeringan jagung, sehingga waktu yang dibutuhkan untuk proses tersebut dapat
dikurangi.

Kesimpulan dari penelitian ini adalah alat pengering dan pemipil jagung yang
dikembangkan dapat menjadi solusi efektif dan efisien dalam memproduksi pakan unggas
secara otomatis. Integrasi sensor-sensor dan pemanas memberikan kontrol yang lebih
baik terhadap proses pengeringan, sehingga menghasilkan produk yang berkualitas
dengan waktu dan tenaga yang lebih efisien. Penelitian ini memberikan kontribusi dalam
pengembangan teknologi pertanian yang ramah lingkungan dan berkelanjutan.

Kata Kunci: Pengering dan Pemipil jagung, otomatis, DHT22, Heater, Soil Moisture
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