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ABSTRACT
THE DESIGN OF PROTOTYPE

FAULT LOCATOR DETERMINATION ON SINGLE PHASE CHANNEL
BASED ON MICROCONTROLER WITH SMS NOTIFICATION

One of PLN's main commitments in running the electricity business is to provide
electricity that is efficient, reliable and environmentally friendly. The distribution
system is not yet equipped with a distance protection system that can determine
the location of the fault, so the calculation of the distance to the fault location is
done analytically using a formula that requires many parameters. The aim of this
research is to create a prototype that can be used to determine the distance to the
location of the disturbance so that disturbance handling can be carried out
immediately. The input from this tool is the current and voltage that will be
received by the PZEM-004T sensor and infrared proximity sensor. The Arduino
Mega 2560 will carry out a process to read the data from the two sensors and
process it to produce the distance to the location of the disturbance. By utilizing
the wave characteristics produced by solid objects when a disturbance simulation
is given using a miniature tree or kite, this tool can determine the position or
location of the disturbance. This single phase network miniature is made at a
scale of 1:200, which means that every 1 cm in the miniature represents 200 cm of
actual distance. This tool can also detect over current disturbances due to
excessive load, under voltage disturbances and also over voltage disturbances.
The results of the distance to the fault location as well as the load and voltage
when the fault occurs will be displayed on the monitor and sent via SMS
notification to the registered user number.

Keyword: Arduino Mega 2560, PZEM-004T Sensor, Infrared Proximity Sensor,
Single phase to ground fault
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ABSTRAK
RANCANG BANGUN PROTOTIPE

PENENTU TITIK LOKASI GANGGUAN (FAULT LOCATOR) PADA
SALURAN SATU PHASA BERBASIS MIKROKONTROLER

DENGAN NOTIFIKASI SMS

Salah satu komitmen utama PLN dalam menjalankan bisnis ketenagalistrikan
adalah menyediakan listrik yang efisien, handal dan ramah lingkungan. Pada
sistem distribusi belum dilengkapi dengan sistem proteksi jarak yang dapat
menentukan lokasi gangguan, sehingga perhitungan jarak titik lokasi gangguan
dilakukan secara analitik menggunakan rumus yang membutuhkan banyak
parameter. Tujuan penelitian ini adalah membuat suatu prototipe yang dapat
digunakan untuk menentukan jarak titik lokasi gangguan agar penanganan
gangguan dapat segera dilakukan. Input dari alat ini adalah arus dan tegangan
yang akan diterima oleh sensor PZEM-004T dan sensor infrared proximity.
Arduino Mega 2560 akan melakukan proses untuk membaca data kedua sensor
tersebut dan mengolahnya hingga menghasilkan jarak lokasi gangguan. Dengan
memanfaatkan karakteristik gelombang yang dihasilkan oleh objek benda padat
saat simulasi gangguan diberikan menggunakan miniature pohon atau layang-
layang, alat ini dapat menentukan posisi atau lokasi gangguan. Miniatur jaringan
satu phasa ini dibuat dengan skala 1:200 yang artinya setiap 1 cm di miniatur,
mewakili 200 cm jarak sebenarnya. Alat ini juga dapat mendeteksi adanya
gangguan over current akibat beban berlebih, gangguan under voltage dan juga
gangguan over voltage. Hasil dari jarak lokasi gangguan maupun beban dan
tegangan saat terjadi gangguan akan ditampilkan pada monitor dan dikirimkan
melalui notifikasi SMS kepada nomor pengguna yang terdaftar.

Kata Kunci: Arduino Mega 2560, Sensor PZEM-004T, Sensor Infrared
Proximity, Gangguan satu phasa ke tanah
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