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Kurangi Tidurmu perbanyak Shalat-mu. 

Karena apapun yang terjadi tetaplah Bernafas, meskipun hidup berkata, 

“Yasudahlah ya, mau bagaimana lagi?”. 
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ABSTRAK 

Rancang Bangun Prototype Sistem Proteksi Motor Dc Berbasis 

Mikrokontroler Dengan Notifikasi Telegram (2025: 81 Halaman + 35 Gambar 

+ 8 Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran)  

 

Difa Al Baihaqqi 

181720002 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

UNIVERSITAS BINA DARMA PALEMBANG 

 

Mesin CTP/CTCP yang merupakan mesin yang digunakan didalam industri 

percetakan yang berfungsi untuk membuat plat cetak melalui komputer, CTP 

merupakan singkatan dari Computer To Plate sedangkan CTCP merupakan 

Computer To Convensional Plate. Pada industri percetakan, mesin ini digunakan 

secara terus menerus sehingga dapat menyebabkan dinamo/motor blower vaccum 

menjadi panas dan apabila terjadi panas maka dinamo/motor tersebut akan berhenti 

beroperasi yang dapat menghambat proses pembuatan plat cetak sehingga proses 

produksi terhenti, untuk dapat beroperasi kembali motor/dinamo tersebut terlebih 

dahulu di dinginkan suhu nya. Dengan menggunakan teknologi sistem proteksi 

pada motor blower vakum dapat membantu meningkatkan kinerja mesin. Dengan 

menggunakan mikrokontroler sebagai sistem kontrol, menggunakan sensor 

temperatur DS18B20 untuk mendeteksi panas yang akan ditempelkan pada dinding 

dinamo, 2 buah kipas pendigin serta memanfaatkan sensor tegangan dan arus untuk 

mendeteksi tegangan dan arus pada dinamo membuat sistem proteksi ini dapat 

diterapkan pada mesin plat cetak. Sistem ini juga akan di lengkapi dengan notifikasi 

via smartphone sehingga dapat memonitoring suhu, kecepatan dinamo serta arus 

dan tegangan yang digunakan. Berdasarkan pengukuran PZEM 017t persentase 

error nilai arus ialah 0% dan tertinggi pada 14.2%, sedangkan pada pengukuran 

tegangan yaitu error terendah pada 0.23 % dan tertinggi pada 0.8%. Pengujian pada 

sensor suhu DS18B20 menunjukkan hasil yang baik dengan persentase error yaitu 

0.68%. Menunjukkan sensor dapat bekerja dengan baik dalam mengukur suhu pada 

motor dc. Serta pembacaan status tegangan, arus, suhu, serta kipas pendingin dapat 

memberikan informasi secara realtime dengan baik. 

 

Keyword: ESP 32, DS18B20, Motor dc, PZEM 017t, Catudaya, Kipas. 
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ABSTRACT 

Prototype Design of Microcontroller-Based Dc Motor Protection System With 

Telegram Notification (2025: 81 Pages + 35 Pictures + 8 Tables + Bibliography 

+ Appendix) 
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181720002 

ELECTRICAL ENGINEERING STUDY PROGRAM 

BINA DARMA UNIVERSITY PALEMBANG 

 

CTP / CTCP machine which is a machine used in the printing industry that 

functions to make printing plates via computer, CTP stands for Computer to Plate 

while CTCP is Computer to Conventional Plate. In the printing industry, this 

machine is used continuously so that it can cause the dynamo / vaccum blower 

motor to become hot and if there is heat, the dynamo / motor will stop operating 

which can hinder the process of making printing plates so that the production 

process stops, to be able to operate again the motor / dynamo is first cooled down 

the temperature. Using protection system technology on vacuum blower motors can 

help improve machine performance. By using a microcontroller as a control system, 

using a DS18B20 temperature sensor to detect heat that will be attached to the 

dynamo wall, 2 fan and utilizing voltage and current sensors to detect voltage and 

current on the dynamo makes this protection system applicable to printing plate 

machines. This system will also be equipped with notification via smartphone so 

that it can monitor the temperature, dynamo speed and current and voltage used. 

Based on the PZEM 017t measurement, the percentage error of the current value 

is 0% and the highest is 14.2%, while the voltage measurement is the lowest error 

at 0.23% and the highest at 0.8%. Testing on the DS18B20 temperature sensor 

shows good results with a percentage error of 0.68%. Indicates the sensor can work 

properly in measuring the temperature on the dc motor. As well as reading the 

status of voltage, current, temperature, and cooling fans can provide realtime 

information well. 

 

Keyword: ESP 32, DS18B20, DC Motor, PZEM 017t, Powersupply, Fan. 
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