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MOTTO
Jangan pernah takut untuk berjalan sendiri dan jangan takut untuk membuat
kesalahan, setiap keputusan selalu ada resiko, setiap tindakan selalu ada
konsekuensi, kegagalan yang membuat bijak, kesalahan yang membuat kuat,
habiskan masa gagal dan kesalahanmu disaat muda karena belajar tak pernah

luput dari salah dan dari kesalahan yang membangun diri.

“Percayalah setiap usaha yang kau lakukan tidak akan sia-sia, setiap usaha
selalu ada hikmahnya, setiap usaha selalu ada pembelajarannya dan setiap
usaha tidak akan mengkhianati hasil. Apa yang kau usahakan saat ini adalah
yang kau hasilkan dikemudian hari. ”
-Mardiansyah Harimona Putra-
Kupersembahkan untuk :
s Terima kasih kepada allah SWT yang telah memberikan segalanya dalam
hidup saya.
< Nabi Muhammad SAW. sebagai junjungan besar hidup saya.
% Kedua orang tua saya, mereka selalu memberikan support apapun
keputusan dan tindakan yang saya buat dalam perjalan saya.
s lbu Ir. Nina Paramytha IS, M.Sc selaku pembimbing yang telah
memberikan bimbingan dan arahan untuk menyelesaikan karya ilmiah ini.
< Cahaya Putri Aprilia, seseorang setelah kedua orang tua saya yang selalu
memberikan support dalam setiap langkah yang saya buat.
s Orang-orang terdekat saya yang telah membantu proses penyelesaian

karya ilmiah ini baik tenaga, waktu dan materi.



ABSTRACT

Badminton is one of the most popular sports in Indonesia. This sport not only
improves health, but also develops physical, mental, and strategic skills. Badminton
is also one of the sports that makes Indonesia proud in the international arena
thanks to the success of Indonesian badminton players in various world
championships. To create reliable badminton players, a very strict training
program and the best training facilities are needed, one of which is a drill training
program in badminton that feeds continuously, this exercise is very effective
depending on how long the ball feeder feeds. Therefore, an innovation to help a
coach in training his students, especially in drill training, is made an automatic
shuttlecock feeder that can feed automatically with varied feeds and at a certain
speed that has been programmed using an Arduino.Uno microcontroller and as a
security tool, two sensors are used, namely an RFID sensor and an ultrasonic
sensor.

Keyword: RFID, Ultrasonic Sensor, Arduino Uno, Automatic Shuttlecock Feeder



ABSTRAK

Bulutangkis merupakan salah satu olahraga yang sangat digemari oleh masyarakat
Indonesia. Olahraga ini tidak hanya meningkatkan kesehatan, tetapi juga mengembangkan
keterampilan fisik, mental, dan strategis. Bulutangkis juga menjadi salah satu cabang
olahraga yang mengharumkan nama Indonesia di kancah internasional berkat keberhasilan
para pebulutangkis Indonesia di berbagai kejuaraan dunia. Untuk menciptakan para
pebulutangkis yang handal diperlukan program latihan yang sangat ketat dan fasilitas
latihan yang terbaik salah satunya ialah program latihan drill pada olahraga bulutangkis
yang memberi umpan secara terus menerus, latihan ini sangat efektif tergantung dari
seberapa lama pengumpan bolanya memberi umpan. Oleh karena itu sebuah inovasi untuk
membantu seorang pelatih dalam melatih anak didiknya khususnya dalam latihan drill
maka dibuatkanlah alat pengumpan shuttlecock otomatis yang dapat memberi umpan
secara otomatis dengan umpan yang bervariasi dan dengan kecepatan tertentu yang telah
di program menggunakan mikrokontroler Arduino Uno serta sebagai pengamanan

penggunaan alat digunakan dua sensor yaitu sensor RFID dan sensor ultrasonik.

Kata Kunci: RFID, Sensor Ultrasonik, Arduino Uno, Alat Pengumpan Shuttlecock
Otomatis
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