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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SOFT STARTING ARUS LEBIH PADA MESIN AIR 

BERBASIS MIKROKONTROLLER ESP32 

 

Abstrak - Perkembangan teknologi mesin air rumahan yang menggunakan motor 

induksi menawarkan banyak keuntungan seperti efisiensi dan biaya rendah, tetapi 

juga menghadapi tantangan seperti arus pengasutan awal yang tinggi. Penelitian ini 

menunjukkan bahwa metode pengurangan tegangan diperlukan untuk mengatasi 

arus pengasutan awal yang dapat mempengaruhi sistem listrik rumah. Pengujian 

menunjukkan bahwa persentase kesalahan alat berada pada 0,31%, 

mengindikasikan kinerja yang baik. Sensor DHT22 dan PZEM berfungsi dengan 

optimal dalam mendeteksi suhu dan arus, serta mengendalikan relay dan mesin air 

sesuai ambang batas yang ditetapkan, dengan tingkat keberhasilan sistem mencapai 

100%. Hasil ini menegaskan bahwa sistem berfungsi sesuai spesifikasi yang 

diharapkan. 

Kata Kunci: Mesin air rumahan, motor induksi, arus pengasutan awal, sensor 

DHT22, sensor PZEM, Blink, efisiensi, pengendalian suhu, pengendalian arus. 
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ABSTRACT 

 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF SOFT STARTING FOR HIGH INRUSH 

CURRENT IN WATER PUMP SYSTEMS BASED ON ESP32 

MICROCONTROLLER 

  

Abstract - The advancement of household water pump technology utilizing 

induction motors provides numerous benefits, such as efficiency and low cost, but 

also faces challenges like high inrush current. This study demonstrates the necessity 

of voltage reduction methods to address high inrush currents that can impact home 

electrical systems. Testing reveals that the device's error percentage is 0.31%, 

indicating good performance. The DHT22 and PZEM sensors operate optimally in 

detecting temperature and current, and controlling relays and water pumps 

according to the specified thresholds, achieving a 100% system success rate. These 

results confirm that the system operates as expected according to the specifications. 

Keywords: Household water pump, induction motor, inrush current, DHT22 

sensor, PZEM sensor, Blink, efficiency, temperature control, current control
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