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MOTTO 

 

Orang hebat adalah orang gagal yang mampu menahan putus asa hingga 

bangkit dari kegagalan dengan yakin positif meraih pencapaian atas dasar 

kemauan diri sendiri. 

-Patrick Star- 

 

“Aku tahu kamu merasa lelah dan letih. Aku tahu kamu bosan dengan 

kegagalan. Rehatlah sejenak, tapi jangan pernah berhenti. Kamu pasti bisa 

melakukannya. Bukan karena kamu kuat, tapi karena Dia (Allah) adalah 

kekuatanmu.” 

-Yasmin Mogahed- 
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 Allah SWT. 

 Nabi Muhammad SAW. sebagai junjungan besar hidup saya. 

 Kedua orang tua saya, mereka memberikan motivasi sehingga membuat saya 

semangat meneruskan kuliah. 

 Keluarga khususnya kakak-kakak saya 

 Ibu Ir. Nina Paramytha, IS., M.Sc selaku pembimbing dan mentor dalam 

pembuatan laporan karya ilmiah. 

 Seluruh teman-teman seangkatan yang selalu ada disaat senang maupun duka 

 Dan para dosen serta staf Teknik Elektro yang saya hormati 

 

 



 

 

 
 

 

ABSTRAK 

PENERAPAN SENSOR GETAR DAN SENSOR SUHU UNTUK 

PEMANTAUAN MOTOR DC BERBASIS IOT 

 

Motor DC (Direct Current) telah menjadi salah satu komponen utama dalam 

berbagai aplikasi industri dan perangkat elektronik. Seiring dengan perkembangan 

teknologi, monitoring dan pemeliharaan motor DC menjadi semakin penting untuk 

memastikan operasional yang efisien dan mencegah kerusakan yang tidak terduga. 

Salah satu cara untuk meningkatkan pemantauan motor DC adalah dengan 

mengintegrasikan sensor RPM dan sensor suhu, yang mampu memberikan 

informasi penting terkait kondisi operasional motor tersebut. Penelitian ini 

bertujuan untuk mengembangkan alat bantu deteksi kondisi motor DC yang 

beroperasi dengan menggunakan perbandingan variabel suhu dan kecepatan 

putaran motor. Komponen yang akan dipakai dalam merakit perangkat ini adalah 

Sensor IR Obstacle, Sensor Thermocouple, Mikrokontroler ESP32, LCD I2C dan 

Servo. Cara kejra alat penelitian ini, pertama alat dihubungkan ker sumber PLN 

220V, Kemudian hidupkan switch ON/OFF yang digunakan. Setelah alat 

merndapatkan sumber Power dari catur daya maka sensor dan komponen yang lain 

digunakan akan Ready yang menandakan komponen sudah siap membaca perintah 

yang telah dibuat. Pengujian alatnya, pertama hidupkan dulu motor dc pada 

penelitian ini dengan memberikan nilai PWM variasi antara 0-255. Kemudian 

sensor thermocouple dan sensor RPM akan membaca kondisi motor kartika motor 

dc on yang akan ditampilkan pada LCD. Jika suhu motor dc diatas 50 °C pada motor 

dc maka LED akan ON yang menandakan suhu dimotor sudah diatas 50 °C 

sekaligus memberikan informasi berupa kecepatan putaran 

 

 

Kata Kunci: ESP32, Thermocouple K-Type, RPM, Motor DC, IoT 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 
 

 

ABSTRACT 

IMPLEMENTATION OF VIBRATION SENSOR AND TEMPERATURE 

SENSOR FOR IOT-BASED DC MOTOR MONITORING 

 

DC motors (Direct Current) have become a key component in various industrial 

applications and electronic devices. With technological advancements, monitoring 

and maintenance of DC motors have become increasingly important to ensure 

efficient operation and prevent unexpected failures. One way to enhance DC motor 

monitoring is by integrating RPM and temperature sensors, which can provide 

crucial information regarding the motor's operational conditions. This research 

aims to develop a tool for detecting the condition of DC motors by comparing 

temperature and motor speed variables. The components used in assembling this 

device include an IR Obstacle Sensor, Thermocouple Sensor, ESP32 

Microcontroller, I2C LCD, and Servo. The working principle of this research tool 

involves connecting it to a 220V power source, then switching the ON/OFF switch. 

Once the device receives power, the sensors and other components will be ready, 

indicating that they are prepared to read the pre-programmed instructions. For 

testing the device, first, the DC motor is activated by setting the PWM value between 

0-255. Then, the thermocouple sensor and RPM sensor will read the motor's 

condition when the DC motor is on, which will be displayed on the LCD. If the DC 

motor temperature exceeds 50°C, the LED will turn ON, indicating that the motor's 

temperature is above 50°C and providing information on the motor's speed. 

 

Keywords: ESP32, K-Type Thermocouple, RPM, DC Motor, IoT 
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