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ABSTRAK 

 

HANDRYER OTOMATIS DENGAN SENSOR TINGKAT KELEMBAPAN 

UNTUK MENGOPTIMALKAN PENGERINGAN TANGAN 

 

Abstrak - Perangkat handryer konvensional sering mengandalkan tombol manual 

atau sensor infra merah sederhana, yang dapat menimbulkan risiko penularan 

kuman dan keterbatasan dalam responsivitas serta akurasi deteksi. Artikel ini 

mengusulkan solusi inovatif melalui penerapan teknologi Internet of Things (IoT) 

untuk mengembangkan handryer otomatis yang terhubung secara online 

menggunakan mikrokontroler ESP32. Teknologi IoT memungkinkan kontrol jarak 

jauh dan pemantauan real-time, meningkatkan kebersihan dan kesehatan dengan 

mengurangi kontak langsung dengan permukaan perangkat. Penelitian ini juga 

mencakup pengujian sensor proximity, ultrasonik, dan kelembapan untuk 

memastikan performa yang optimal. Sensor proximity menunjukkan responsifitas 

yang baik dalam jarak 0-5 cm, sensor thermocouple secara efektif mengelola 

suhu, dan sensor kelembapan memberikan umpan balik suara yang sesuai 

berdasarkan kondisi kelembapan tangan. Hasil penelitian ini menunjukkan bahwa 

sistem handryer otomatis yang terintegrasi dengan IoT tidak hanya meningkatkan 

efisiensi penggunaan tetapi juga memberikan kontribusi signifikan terhadap 

kebersihan dan kesehatan masyarakat, serta menawarkan potensi inovasi dalam 

teknologi sanitasi. 

Kata Kunci: Handryer otomatis, Internet of Things (IoT), mikrokontroler ESP32, 

sensor proximity, sensor ultrasonik, sensor kelembapan. 
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ABSTRACT 

 

 DESIGN AND DEVELOPMENT OF A MICROCONTROLLER-BASED 3 

PRIMARY COLOR PAINT MIXING DEVICE 

  

Abstract - Conventional hand dryers often rely on manual buttons or simple 

infrared sensors, which can pose risks of germ transmission and limitations in 

responsiveness and detection accuracy. This paper proposes an innovative 

solution by integrating Internet of Things (IoT) technology to develop an 

automated hand dryer connected online using an ESP32 microcontroller. IoT 

technology enables remote control and real-time monitoring, enhancing 

cleanliness and health by reducing direct contact with the device's surface. The 

study includes testing proximity sensors, ultrasonic, and moisture sensors to 

ensure optimal performance. Proximity sensors demonstrate good responsiveness 

within 0-5 cm, thermocouples effectively manage temperature, and moisture 

sensors provide appropriate audio feedback based on hand moisture conditions. 

The findings indicate that the IoT-integrated automated hand dryer not only 

improves usage efficiency but also significantly contributes to public hygiene and 

health, offering potential innovation in sanitation technology. 

 

Keywords: Automated hand dryer, Internet of Things (IoT), ESP32 

microcontroller, proximity sensor, ultrasonic sensor, moisture sensor 
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