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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN MONITORING VOLUME AIR DAN GETARAN 

PADA MESIN AIR BERBASIS MIKROKONTROLLER 

 

Abstrak - Perkembangan teknologi saat ini sangat pesat, terlihat dari semakin 

banyaknya industri yang memproduksi alat-alat teknologi modern. Mesin air 

rumahan adalah salah satu alat teknologi yang sangat penting untuk memenuhi 

kebutuhan air sehari-hari seperti mandi, mencuci, dan memasak. Teknologi mesin 

air terus berkembang untuk meningkatkan efisiensi dan keandalan, serta 

memungkinkan pemantauan parameter penting seperti volume air dan getaran 

menggunakan mikrokontroler. Motor induksi satu fasa, yang sering digunakan 

dalam mesin air rumahan, menawarkan keuntungan seperti kekuatan, biaya yang 

lebih murah, efisiensi tinggi, dan perawatan yang mudah, namun juga memiliki 

kelemahan seperti arus pengasutan awal yang tinggi. Pengujian sensor aliran 

menunjukkan tingkat keberhasilan 100% dalam mendeteksi aliran air dan 

mengontrol mesin, sedangkan sensor getaran juga menunjukkan tingkat 

keberhasilan 100% dalam mendeteksi getaran dan mengontrol mesin. Hasil 

pengukuran dan perhitungan menunjukkan bahwa sistem berfungsi dengan baik, 

dengan persentase kesalahan hanya 0,31% pada semua komponen. 

 

Kata Kunci: Mesin air rumahan, motor induksi satu fasa, mikrokontroler, sensor 

aliran, sensor getaran, efisiensi, keandalan, perkembangan teknologi 

 

 



viii 

 

ABSTRACT 

 DESIGN AND DEVELOPMENT OF WATER VOLUME AND VIBRATION 

MONITORING IN WATER PUMPS BASED ON MICROCONTROLLERS 

  

Abstract - Technological advancements are rapidly evolving, as evidenced by the 

increasing number of industries producing modern technological devices. 

Household water pumps are crucial for meeting daily water needs such as bathing, 

washing, and cooking. The technology of water pumps continues to advance to 

enhance efficiency and reliability, allowing for the monitoring of important 

parameters like water volume and vibration using microcontrollers. Single-phase 

induction motors, commonly used in household water pumps, offer advantages such 

as robustness, cost-effectiveness, high efficiency, and ease of maintenance, but they 

also have drawbacks, including high starting currents. Flow sensor tests 

demonstrate a 100% success rate in detecting water flow and controlling the pump, 

while vibration sensors also show a 100% success rate in detecting vibrations and 

controlling the pump. Measurement and calculation results indicate that the system 

operates effectively, with a total error percentage of only 0.31% across all 

components. 

 

Keywords: Household water pump, single-phase induction motor, 

microcontroller, flow sensor, vibration sensor, efficiency, reliability, technological 

advancement. 
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