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ABSTRAK

PROTOTIPE ALAT PENGHITUNG RITASE PADA UNIT ALAT BERAT
SECARA OTOMATIS BERBASIS IOT

Perusahaan batubara di Indonesia setiap tahunnya mengalami peningkatan jumlah
produksi yang akan di distribusikan untuk industri-industri yang ada di dalam negeri
maupun di luar negeri. Dimana beberapa perusahaan batubara mempercayakan
kepada perusahaan lain sebagai kontraktor dalam hal sewa unit alat berat untuk
memindahkan lapisan tanah penutup (overburden) atau semua tanah/batuan yang
menutupi lapisan batubara. Dalam hal sewa unit alat berat tersebut perusahaan
kontraktor akan menghitung biaya sewa unit alat berat pada saat melakukan
kegiatan penambangan dengan cara menghitung jumlah ritase pada unit alat berat
yang digunakan. Ritase ini merupakan jumlah siklus kerja alat berat pada satuan
waktu tertentu, terkadang perhitungan jumlah ritase ini terjadi selisih perhitungan
yang mengakibatkan salah satu pihak mengalami kerugian. Maka dari itu, untuk
mengatasi selisih perhitungan tersebut peneliti- membuat sebuah alat yaitu
“Prototipe Alat Penghitung Ritase pada Unit Alat Berat Secara Otomatis Berbasis
IOT” agar tidak terjadi lagi selisih perhitungan ritase selama proses penambangan

dan produktivitas alat akan sesuai dengan rencana yang telah direncanakan

Kata Kunci : Penghitung Ritase Otomatis, Batubara, NodeMCU, NRF24L01, GPS
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ABSTRACT

PROTOTYPE OF AUTOMATIC RITASE COUNTING DEVICE
ON HEAVY EQUIPMENT UNITS BASED ON IOT

Coal companies in Indonesia experience an increase in the amount of production
that will be distributed to industries both domestically and abroad. Where some
coal companies entrust other companies as contractors in terms of renting heavy
equipment units to move overburden or all soil/rock that covers the coal layer.
Interms of renting heavy equipment units, the contractor company will calculate
the rental cost of the heavy equipment unit when carrying out mining activities by
calculating the number of iterations on the heavy equipment unit used. This
iteration is the number of heavy equipment work cycles in a certain time unit,
sometimes the calculation of the number of iterations has a difference in
calculation which results in one party experiencing a loss. Therefore, to overcome
this difference in calculation, researchers have created a tool, namely the
"Prototype of the Automatic I0T-Based Iteration Calculation Tool on Heavy
Equipment Units" so that there is no more difference in the calculation of
iterations during the mining process and the productivity of the tool will be in

accordance with the planned plan.

Key Words : Automatic Trip Counter, Coal, NodeMCU, NRF24L01, GPS
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