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ABSTRAK 

 

ALAT PEMBERSIH KARAT OTOMATIS MENGGUNAKAN SENSOR PH 

SEBAGAI PENGUKUR TINGKAT KEASAMAN CAIRAN BERBASIS IOT 

 

Abstrak - Industri kimia dan proses memerlukan sistem kontrol yang cermat 

dalam mengelola parameter penting seperti tingkat keasaman (pH) pada larutan, 

terutama dalam pengolahan limbah cair yang bersifat asam. Tantangan utama 

dalam industri ini adalah penetralan limbah asam secara efektif untuk 

menghindari dampak negatif terhadap lingkungan dan infrastruktur. Teknologi 

sensor pH berbasis Internet of Things (IoT) menawarkan solusi inovatif dengan 

memungkinkan pemantauan dan pengendalian pH secara real-time dan jarak jauh. 

Dengan integrasi IoT, data dari sensor pH dapat diakses secara langsung, 

meningkatkan efisiensi operasional dan akurasi dalam pengambilan keputusan. 

Selain itu, otomatisasi pengaturan pH berdasarkan data yang terkumpul dapat 

meminimalkan kesalahan manusia serta meningkatkan keamanan. Dalam 

pengujian, sensor ultrasonik dan TDS yang diintegrasikan dengan modul relay 

dan motor pump menunjukkan hasil akurat dengan tingkat keberhasilan 100%, 

menegaskan keandalan sistem dalam mengontrol perangkat berdasarkan jarak dan 

nilai TDS. Keseluruhan sistem berhasil bekerja dengan persentase kesalahan yang 

sangat rendah, menunjukkan potensi besar untuk diterapkan dalam industri kimia. 

Kata Kunci: Internet of Things (IoT), sensor pH, pengendalian pH, limbah cair, 

sensor ultrasonik, sensor TDS, otomasi, industri kimia 
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ABSTRACT 

  

 AUTOMATIC RUST CLEANING DEVICE USING PH SENSOR FOR 

MEASURING LIQUID ACIDITY BASED ON IOT 

  

Abstract - The chemical and process industries require precise control systems to 

manage critical parameters, such as the pH level in solutions, especially in the 

treatment of acidic liquid waste. One of the main challenges in this industry is the 

effective neutralization of acidic waste to prevent damage to the environment and 

infrastructure. IoT-based pH sensors offer an innovative solution by enabling 

real-time, remote monitoring and control of pH levels. With IoT integration, pH 

sensor data can be accessed directly, improving operational efficiency and 

decision-making accuracy. Furthermore, automatic pH regulation based on 

collected data minimizes human error and enhances safety. In testing, the 

ultrasonic and TDS sensors integrated with relay and motor pump modules 

demonstrated 100% accuracy in controlling devices based on distance and TDS 

values. The entire system operated with a very low error percentage, confirming 

its reliability for application in the chemical industry. 

 

Keywords: Internet of Things (IoT), pH sensor, pH control, liquid waste, 

ultrasonic sensor, TDS sensor, automation, chemical industry 
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