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ABSTRAK

Pencurian sepeda motor masih sering terjadi di Indonesia akibat kelalaian
pemilik dan keterbatasan fitur keamanan bawaan kendaraan. Penelitian ini
merancang sistem keamanan sepeda motor berbasis GPS dan SMS Gateway yang
memungkinkan pemilik melacak posisi kendaraan dan mengendalikan mesin dari
jarak jauh menggunakan telepon genggam. Sistem dibangun dengan Arduino,
modul SIM800L untuk komunikasi SMS, modul GPS untuk pelacakan, serta relay
untuk memutus dan menyambung arus listrik. Hasil pengujian menunjukkan
perintah OFF dan CEK dapat berfungsi hingga jarak 12 km dengan waktu tunda 4—
10 detik, sedangkan perintah ON optimal hingga 10 km namun terbatas pada jarak
lebih jauh karena sinyal GSM. Dengan demikian, sistem ini terbukti efektif dan

praktis dalam meningkatkan keamanan sepeda motor.

Kata Kunci: GPS, SMS, Gateway Arduino, Keamanan Sepeda Motor, Sistem

Kendali Jarak Jauh
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ABSTRACT

Motorcycle thefts still frequently occur in Indonesia due to owner negligence and
the limited security features provided by the vehicles. This study designs a
motorcycle security system based on GPS and SMS Gateway, which allows owners
to track the vehicle’s location and control the engine remotely using a mobile
phone. The system is built using Arduino, a SIM800L module for SMS
communication, a GPS module for tracking, and a relay to disconnect and
reconnect the electrical current. The test results show that the OFF and CHE CK
commands function effectively up to a distance of 12 km with a delay time of 4-10
seconds, while the ON command performs optimally up to 10 km but is limited at
greater distances due to GSM signal constraints. Thus, this system has proven to be
effective and practical in enhancing motorcycle security.

Keywords: GPS, SMS Gateway, Arduino, Motorcycle Security, Remote Control

System, Vehicle Theft Prevention
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