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ABSTRACT 

DESIGN OF AN IOT-BASED DAM SLUICE CONTROL AND WATER 

LEVEL MONITORING SYSTEM 

 

The management of water resources in dams relies heavily on reliable control 

and monitoring systems to prevent disasters such as floods and droughts. This 

research aims to design and build an automatic control system for dam sluice 

gates and real-time water level monitoring based on the Internet of Things (IoT). 

This system uses ultrasonic sensors to measure water levels, microcontrollers as 

control centers, and servo motors to automatically adjust the sluice gate opening 

and closing based on a predetermined height threshold. Water level data is sent 

and displayed in real-time through an IoT platform so that it can be accessed by 

users via smartphones or computers\cite{alfariski2022automatic}. The test 

results show that the system is able to monitor the water level with good accuracy 

and control the floodgates responsively according to actual conditions in the 

field. Thus, this system is expected to improve the efficiency of dam management 

and provide early information for disaster mitigation. 

Keywords : 

IoT,dam,waterlevelmonitoring,sluicecontrol,ultrasonicsensor,automation 
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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL PINTU AIR BENDUNGAN 

DAN MONITORING KETINGGIAN AIR BENDUNGAN BERBASIS 

IOT 

 

Pengelolaan sumber daya air di bendungan sangat bergantung pada sistem 

kontrol dan pemantauan yang andal untuk mencegah bencana seperti banjir dan 

kekeringan. Penelitian ini bertujuan untuk mendesain dan membangun sistem 

kontrol otomatis untuk pintu air bendungan dan pemantauan ketinggian air secara 

real-time berdasarkan Internet of Things (IoT). Sistem ini menggunakan sensor 

ultrasonik untuk mengukur ketinggian air, mikrokontroler sebagai pusat kendali, 

dan motor servo untuk secara otomatis menyesuaikan pembukaan dan penutupan 

pintu air berdasarkan ambang batas ketinggian yang telah ditentukan. Data 

ketinggian air dikirim dan ditampilkan secara real-time melalui platform IoT 

sehingga dapat diakses oleh pengguna melalui ponsel pintar atau komputer. Hasil 

pengujian menunjukkan bahwa sistem mampu memantau ketinggian air dengan 

akurasi yang baik dan mengontrol pintu air secara responsif sesuai dengan 

kondisi aktual di lapangan. Dengan demikian, sistem ini diharapkan dapat 

meningkatkan efisiensi pengelolaan bendungan dan memberikan informasi awal 

untuk mitigasi bencana. 

 

Kata kunci: IoT, bendungan, pemantauan ketinggian air, kontrol pintu air, 

sensor ultrasonik, otomatisasi. 
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