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INTISARI 

Rancang Bangun Portal Parkir Otomatis Menggunakan 

Sensor Sidik Jari Berbasis Mikrokontroler 

M . WAHYU SELVIAN DESSANTO 

17172013P 

 

Kampus C Universitas Bina Darma membutuhkan Sistem parkir otomatis untuk 

memudahan pengendara mengetahui ketersedian slot parkir sehingga dapat 

mengorganisir kondisi tempat parkir. Sistem parkir yang dirancang dapat membuka 

dan menutup portal secara otomatis serta memberikan informasi slot parkir yang 

tersedia untuk pengguna tempat parkir yang. Informasi jumlah slot parkir dan posisi 

slot parkir yang kosong ditampilkan pada sebuah LCD yang diletakkan pada portal 

masuk tempat parkir. Rancang bangun portal parkir otomatis ini menggunakan switch 

button untuk mengaktifkan portal masuk parkir, motor servo sebagai penggerak 

portal parkir,  sensor ultrasonik sebagai pendeteksi keberadaan kendaraan pada slot 

parkir, Sensor sidik berfungsi untuk mengidentifikasi pengendara yang hendak keluar 

area parkir dan mengaktifan portal keluar parkir. 

  

Kata Kunci : Sistem Parkir, Portal Parkir, Otomatis, Sensor Ultrasonik, Sensor Sidik 

jari, Motor Servo, LCD, Arduino Mega 
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ABSTRACT 

Design Of Automatic Parking Portal Using Fingerprint Sensor 

Based On Microcontroller 

M . WAHYU SELVIAN DESSANTO 

17172013P 

 

Campus C of the University of Bina Darma requires an automatic parking system to 

make it easier for motorists to know the availability of parking slots so that they can 

organize parking conditions. The parking system which is designed can open and 

close the portal automatically and provides parking slot information available to users 

of the parking lot. Information on the number of parking slots and the position of the 

empty parking slots is displayed on an LCD placed at the entrance portal of the 

parking lot. The design of this automatic parking portal uses a switch button to 

activate the parking entrance portal, servo motor as a drive for the parking portal, 

ultrasonic sensors to detect the presence of vehicles in the parking slot, the fingerprint 

sensor identifies motorists who want to exit the parking area and activates the parking 

exit portal. 

 

Keywords : Parking System, Parking Portal, Automatic, Ultrasonic Sensor, 

Fingerprint Sensor, Servo Motor, LCD, Arduino Mega. 
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