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ABSTRAK 

SIMULASI SISTEM ECTS (European Control Train System) BERBASIS 

ARDUINO UNO PADA KERETA LIGHT RAIL TRANSIT SUMATERA 

SELATAN 

 

Abstrak – Transportasi publik yang efisien dan aman merupakan salah satu faktor 

penting dalam mendukung mobilitas masyarakat di perkotaan. Penelitian ini 

bertujuan untuk mengembangkan simulasi sistem ECTS (European Train Control 

System) berbasis Arduino Uno untuk kereta Light Rail Transit (LRT) di Sumatera 

Selatan. Metode penelitian yang digunakan ialah merancang alat bertujuan agar  

saat proses pembuatan alat bisa berjalan dengan baik sesuai dengan apa yang 

diharapkan sampai dengan akhir dan dapat digunakan secara sempurna. Untuk 

membuat suatu rancangan maka diperlukan diagram alir (flowchart). Pengujian dan 

analisis menunjukkan bahwa alat berfungsi sesuai dengan desain, dengan sensor 

ultrasonik dan sensor warna yang berhasil mendeteksi objek dan mengontrol motor. 

Meskipun terdapat beberapa kekurangan, seperti tidak adanya pintu otomatis di 

stasiun, penelitian ini memberikan saran untuk pengembangan lebih lanjut, 

termasuk penambahan fitur-fitur tersebut. Dengan demikian, penelitian ini 

menekankan pentingnya adaptasi sistem ECTS dengan kondisi lokal dan kebutuhan 

masyarakat untuk meningkatkan keselamatan dan efisiensi operasional LRT di 

Sumatera Selatan. 

Kata Kunci : ECTS, Arduino Uno, Light Rail Transit (LRT) 
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ABSTRACT 

SIMULATION OF ECTS (EUROPEAN CONTROL TRAIN SYSTEM) 

SYSTEM BASED ON ARDUINO UNO ON LIGHT RAIL TRANSIT TRAIN 

SOUTH SUMATRA 

 

Abstract – Efficient and safe public transportation is one of the important factors 

in supporting community mobility in urban areas. This research aims to develop an 

Arduino Uno-based ECTS (European Train Control System) system simulation for 

Light Rail Transit (LRT) trains in South Sumatra. The research method used is to 

design a tool so that during the process of making thel, it can run well in accordance 

with what is expected until the end and can be used perfectly. To make a design, a 

flowchart is needed. Testing and analysis show that the tool functions according to 

design, with ultrasonic sensors and color sensors that successfully detect objects 

and control motors. Despite some shortcomings, such as the absence of automatic 

doors at the station, this research provides suggestions for further development, 

including the addition of such features. Thus, this study emphasizes the importance 

of adapting the ECTS system to local conditions and community needs to improve 

the safety and operational efficiency of LRT in South Sumatra. 

Keyword : ECTS, Arduino Uno, Light Rail Transit (LRT) 
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